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	Fаkultet: Elektronika va avtomatika
	Kurs 2 
	4-semestr
	Akademik guruh  M va R 188-21

	Yo’nalish: 60711500   - Mexatronika va robototexnika
	Ma’ruza
	30 soat

	Fаnning nomi: Sxematexnika va mikropsessorli tizimlar
	Amaliy mash.
	14 soat

	Ма’ruzachi: 
	Sh. Xudayqulov
	Lab.mash.
	16 soat

	Amaliy mashg’ulotlarni olib boruvchi:
	Sh. Xudayqulov
	Mustaqil ish
	60 soat

	Tajriba mashg‘ulotlarini olib boruvchi:
	Sh. Xudayqulov
	Kurs ishi
	   -

	Мustaqil mashg’ulotlarni olib boruvchi: 
	Sh. Xudayqulov
	Jami
	120 soat


	T/R
	Mavzularning nomi 
	Ajratilgan

soat
	Bajarilganligi haqida ma’lumot
	Imzo

	
	
	
	oy va kun
	soatlar soni
	

	1
	2
	3
	4
	5
	6

	
	Ma`ruzalar
	
	
	
	

	1
	MP va MKlarning yaratilish texnologiyalari. MP va MKlarning yaratilish texnologiyalari, turlari va asosiy parametrlari.
	2
	
	
	

	2
	 Bir kristalli MPning ichki strukturasi va ishlash prinsipi. Bir kristalli MPlar. KR580VM80A MPning ichki strukturasi va ishlash prinsipi.
	2
	
	
	

	3
	MPlarni dasturlash tili-Mikroassembler komandalar tizimi. MPlami dasturlash tili-Mikroassembler komandalar tizimi. Komandalar formatlari va bajarilish hususiyatlari. Ma'lumotlarni uzatish komandalari
	2
	
	
	

	4
	Arifmetik va mantiqiy operasiyalarni amalaga oshiruvchi komandalar. Arifmetik amallarni bajaruvchi komandalar. Mantiqiy operasiyalarni amalaga oshiruvchi komandalar
	2
	
	
	

	5
	Boshqaruvni uzatish , poprogrammalar bilan boshqarish komandalari. Dasturda tarmoqlanish imkoniyatini beruvchi - boshqarishni uzatish komandalari . Podprogrammalarni chaqirish va ulardan qaytish komandalari . Jarayonni boshqarish komandalari
	2
	
	
	

	6
	Mikroassembler tilida dasturlar tuzish va ularni sozlash asoslari . Robototexnik va intellektual tizimlarni boshqarish algoritmlarini tuzish asoslari . Algoritm asosida dastur tuzish, uni tekshirish, ishga tushirish va sozlash asoslari.
	2
	
	
	

	7
	MPli boshqarish tizimlarining ( MPBT ) umumlashtirilgan struktura sxemasi. MPli boshqarish tizimi, uning asosiy tarkibiy qismlari va ularning vazifalari. Ma'lumotlar, adreslar va boshqarish signallarini uzatish shinalari.
	2
	
	
	

	8
	MPBTning prosessor blokini loyixalash asoslari. Ma'lumotlar va adreslar shinalari ajratilgan va birlashtirilgan MPBTlarda prosessor blokini loyihalash hususiyatlari. Tizim shinalarini hosil qilish.
	2
	
	
	

	9
	MPBTlarda qo'llaniladigan xotira qurilmalari va ularning vazifalari. MPBTlarda qo'llaniladigan operativ, doimiy va qayta dasturlanadigan xotira qurilmalri. Ularning vazifasi, afzallik va kamchiliklari. Xotira qurilmalari klassifikasiyasi.
	2
	
	
	

	10
	Xotira qurilmasini loyihalash asoslari. MPBTlaming xotira qurilmalarini loyihalash asoslari. Xotira katta integral sxemalarini tahlil qilish va tanlash. Kerakli hajmga ega xotira qurilmasini loyihalash.
	2
	
	
	

	11
	MPBTlarda qoʻllaniladigan interfeys qurilmalari va ularning vazifalari. Interfeys qurilmalarini loyihalash asoslari. Interfeys qurilmalarining vazifalari va asosiy turlari. Parallel va ketma - ket prinsipda ishlovchi interfeyslar. Parallel va ketma - ket prinsipda axborotni uzatuvchi interfeys qurilmalarini loyihalash asoslari va ularni MPBTlarda qo'llanish hususiyatlari.
	
	
	
	

	12
	MPBSlarda vaqt kattaliklarini hosil qilish va uzilishlarni tashkil etish. MPli tizimlarda vaqt kattaliklarini xosil qilishda ishlatiladigan Taymerlar. Apparatli va dasturiy uzilishlar va ulami MPBTlarida qoʻllanilishi.
	2
	
	
	

	13
	Zamonaviy MKlar, ularning ichki strukturasi va ishlash prinsipi. Zamonaviy mikrokontrollerlar. MKlaming imkoniyatlari va hususiyatlari. MKlarning umumlashtirilgan ichki strukturasi va uning ishlash prinsipi.
	2
	
	
	

	14
	MKlar negizida intellektual va robototexnik tizimlarning boshqarish. MKlar asosida intellektual va robototexnik tizimlarning boshqarish qurilmalarini loyihalash asoslari.
	2
	
	
	

	15
	MP va MK larning rivojlanish tendensiyalari. MP va MK larning rivojlanish tendensiyalari , MKlarning asosiy turlari hamda ularni robototexnik va intellektual tizimlarida qoʻllash istiqbolllari.
	2
	
	
	

	
	JAMI
	30
	
	
	


Akademik guruh  M vaR 188-21
	
	Amaliy mashg’ulot (seminar)lar
	
	
	
	

	1
	Anolog-va raqamli va raqamli va anologli o’zgartirgichlar.
	2
	
	
	

	2
	Mikroprossessorli (MP) va mikrokontrollerlar (MK) umumiy tushuncha. MP sinflash.
	2
	
	
	

	3
	MP va Mklarni yartilish stexnologiyalari, turlari asosiy parametrlari.
	2
	
	
	

	4
	MP va Mklarni yartilish stexnologiyalari, turlari asosiy parametrlari.
	2
	
	
	

	5
	Arifmetik va mantiqiy operatsiyalarni amalga oshiruvchi komondalar.
	2
	
	
	

	6
	Boshqaruvni uzatish, proggramalar bilan ishlash va boshqarish komondalari.
	2
	
	
	

	7
	MPlarni uzatish tizimlari.
	2
	
	
	

	
	JAMI:
	14
	
	
	



Akademik guruh  M vaR 188-21
1-kichik gurux

	
	Laboratoriya mashg’ulot (seminar)lar
	
	
	
	

	1
	Regstrlar tadqiq etish.
	2
	
	
	

	2
	Sanagich(schetchiklar) tadqiq etish.
	2
	
	
	

	3
	O’quv mikroprosessor komplektida ishlash bilan tanishish  
	2
	
	
	                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                   

	4
	Oddiy programmali o’quv mikroprosessor komplekli kiritishni bajarish
	2
	
	
	

	5
	Mikropsessorli boshqarish qurilmasi displeyini tuzilishi prinsipi va ishlash prinsiplari va ishlashini tadqiq qilish
	2
	
	
	

	6
	Grafik tasvirlarni semulyator monitorida yoritish asosida axborotni chiqarish jarayonini tadqiq etish
	2
	
	
	

	7
	Kiritish chiqarish portlari orqali elektrodvigatelni ishlashini boshqarishni tadqiq etish
	2
	
	
	

	8
	O’quv mikroprossessor komplekti asosida “Elektronika-NSTM-01” sanoat robotining monipulyatorini boshqarish jarayonini tadqiq etish
	2
	
	
	

	
	JAMI:
	16
	
	
	


Akademik guruh M vaR 188-21
2-kichik gurux

	
	Laboratoriya mashg’ulot (seminar)lar
	
	
	
	

	1
	Regstrlar tadqiq etish.
	2
	
	
	

	2
	Sanagich(schetchiklar) tadqiq etish.
	2
	
	
	

	3
	O’quv mikroprosessor komplektida ishlash bilan tanishish  
	2
	
	
	                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                   

	4
	Oddiy programmali o’quv mikroprosessor komplekli kiritishni bajarish
	2
	
	
	

	5
	Mikropsessorli boshqarish qurilmasi displeyini tuzilishi prinsipi va ishlash prinsiplari va ishlashini tadqiq qilish
	2
	
	
	

	6
	Grafik tasvirlarni semulyator monitorida yoritish asosida axborotni chiqarish jarayonini tadqiq etish
	2
	
	
	

	7
	Kiritish chiqarish portlari orqali elektrodvigatelni ishlashini boshqarishni tadqiq etish
	2
	
	
	

	8
	O’quv mikroprossessor komplekti asosida “Elektronika-NSTM-01” sanoat robotining monipulyatorini boshqarish jarayonini tadqiq etish
	2
	
	
	

	
	JAMI:
	16
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Sh. Xudaqulov

