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Ma'ruzalar

(rezistorlar va kondensatorlar).

Sxemotexnika va mikroprotsessorli tizimlarning asosiy
terminlari va qo’llanish soxalari. Sxemotexnika va
1. mikroprotsessorli  tizimlarning  asosiy  tushunchalari, 2
terminlari va qo’llanish sohalari. Passiv diskret elementlar

2. Sxematexnikaning aktiv  diskret  elementlari.
o ‘tkazgich diodlar, ularning turlari va qo ‘llanilishi.

Sxematexnikaning aktiv diskret elementlari.

Yarim 2

sxemalar.

Tranzistorlar, ularning turlari va ishlash prinsipi.
3. Bipolyar va maydon tranzistorlari va ular asosidagi 2

Ragamli qurilmalar strukturasi. Xisoblash texnikasining

4. elementlari va qurilmalari. Ularda qo‘llaniladigan sanoq 2
sistemalari.
Mantiq algebrasining asosiy qoidalari va teoremalari.

5 Mantiqg algebrasining asosiy qoidalari va teoremalari. 5

Ragamli signallarni mantigiy gayta ishlash. Mantigiy
funksiyalar va ularni amalga oshiruvchi mantiqiy elementlar.




Asos (bazis) mantigiy elementlari. Asos — bazis elementlar:
VA, YOKI, INKOR, VA-INKOR, YOKI-INKOR
elementlari va ularning xaqiqiylik jadvallari. Mantiqiy
elementlarni ishlab chigarish texnologiyalari.

Xotira elementlari — triggerlar, ularning vazifasi va
ishlash prinsipi. Triggerlarning ichki sxemasi, ularning
turlari.Asinxron va sinxron RS-triggerlar.

D-trigger, T-trigger va universal JK-triggerlar.
Informatsion D-trigger, sanoq T-triggeri va universal JK-
triggerlar. Ularning ishlash prinsipi va jadvallari. Universal
JK-trigger asosida turli triggerlar ishlash prinsipini beruvchi
sxemalarni qurish,

Registrlar. ularning sxemalari va ishlash prinsipi.
Registrlarning turlari. Ularga axborotni yozish va o‘qish
usullari. Parallel va ketma-ket prinsipda ishlovchi registrlar.

10.

Sanash qurilmalari — schetchiklarlar, ularning sxemalari
va ishlash prinsipi.Sanash qurilmalari (schetchiklar),
ularning asosiy sxemalari va ishlash prinsiplari.

11.

Reversiv  schetchiklar.  Schetchiklarning qo‘llanish
soxalari. To‘g‘ri va teskari yo‘nalishda sanash imkoniyatiga
ega bo‘lgan reversiv schetchik sxemasi va uning ishlash
prinsipi.

12.

Kambinatsion qurilmalar. Deshifrator va shifratorlar.
Multipleksorlar va demultipleksorlar. Ularning sxemalari,
ishlash prinsipi va qo‘llanish soxalari.

13.

Takt impulslari generatorlari. Impulslar generatorlari,
To‘g‘ri burchakli, arrasimon va uch burchakli signallar
generatorlari sxemalari va ularning qo‘llanish soxalari.

14.

Ragam-analog o‘zgartirgichlar. Ragamli signallarni analog
(uzluksiz) signallarga o‘zgartirish usullari va ularning
moxiyati. Ragam-analog o‘zgartirgichlar sxemalari.

15.

Analog-raqam o‘zgartirgichlar. Analog signallarni ragamli
signallarga o‘zgartirish usullari va wularning moxiyati.
Analog-ragam o‘zgartirgichlar sxemalari.

16.

Mikroprotsessorlarning vazifasi. Ularning tuzilishi va
asosiy turlari. Apparat va dasturlanadigan mantigga ega
vositalar. MP ta’rifi. MPlarning klassifikatsiyasi.

17.

MP va MKIlarni zamonaviy texnika va ishlab chigarish
sohalarida qo‘llash imkoniyatlari. MP va MKIarni asosiy
xususiyatlari. Ularni robototexnik va intellektual tizimlarda
qo‘llash imkoniyatlari.

18.

MPIi boshgarish tizimlarining (MPBT)
umumlashtirilgan struktura sxemasi. MPIli boshgarish
tizimi, uning asosiy tarkibiy gismlari va ularning vazifalari.
Ma’lumotlar, adreslar va boshqarish signallarini uzatish
shinalari.

19.

19-mavzu. MPBTning protsessor blokini loyixalash
asoslari. Ma’lumotlar va adreslar shinalari ajratilgan va
birlashtirilgan MPBTlarda protsessor blokini loyixalash
xususiyatlari. Tizim shinalarini xosil gilish.




MPBTlarda qo‘llaniladigan xotira qurilmalari va ularning
vazifalari. MPBTlarda qo‘llaniladigan operativ, doimiy va

20. gayta dasturlanadigan xotira qurilmalri. Ularning vazifasi, 2
avzallik va kamchiliklari. Xotira qurilmalari klassifikatsiyasi.
Xotira qurilmasini loyixalash asoslari.

MPBTlarda qo‘llaniladigan interfeys qurilmalari va

. ular_ning vaz_ifalari. Interfeys qurilmalarin_ing_ vazifalari va 2
asosiy turlari. Parallel va ketma-ket prinsipda ishlovchi
interfeyslar. Interfeys qurilmalarini loyixalash asoslari.

Zamonaviy MKiIar, ularning ichki strukturasi va ishlash
prinsi. Zamonaviy mikrokontrollerlar. MKlarning

22. imkoniyatlari va xususiyatlari. Mklarning umumlashtirilgan 2
ichki strukturasi va uning ishlash prinsipi. MP va MK larning
rivojlanish tendensiyalari.

MKIlar negizida intellektual va robototexnik tizimlarning
23. boshgarish. MKIlar asosida intellektual va robototexnik | 1
tizimlarning boshgarish qurilmalarini loyixalash asoslari.
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