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FAN DASTURINING BAJARILISHINING KALENDAR REJASI

(ma’ruza, laboratoriya, amaliyot mashg‘ulotlari, kurs ishlari)

	Fаkultet: Elektronika va avtomatika
	Kurs 2 
	4-semestr
	Akademik guruh   MR-188-21

	Yo’nalish:  60711500- Mexatronika va robototexnika

	Ma’ruza
	30 soat

	Fаnning nomi: Qattiq jismlar mexanikasi va mexatronik modullarni konstruksiyalash.
	Amaliy mash.

Laboratoriya mash. 
	14 soat

16 soat

	Ма’ruzachi: 
	Sh.N.Mirzayev
	
	

	Amaliy mashg’ulotlarni olib boruvchi:
	Sh.N.Mirzayev
	Mustaqil ish
	30 soat

	Laboratoriya mashg‘ulotlarini olib boruvchi:
	Sh.N.Mirzayev, B.A.Rajabaliyev

	Kurs ishi
	  -



	Мustaqil mashg’ulotlarni olib boruvchi: 
	Sh.N.Mirzayev
	Jami
	90 soat


	T/R
	Mavzularning nomi 
	Ajratilgan

soat
	Bajarilganligi haqida ma’lumot
	Imzo

	
	
	
	oy va kun
	soatlar soni
	

	1
	2
	3
	4
	5
	6

	
	Ma`ruzalar
	
	
	
	

	1
	Mexanikadan mexatronikaga.Mexatron qurilmalarning turlari. Mexatron modullarning loyihalash qoidalari. Mexatronik modulning funktsiyasi va tuzilishi. Mexatronik modullarda sinergetik integratsiya. Mexatronik modullarni loyihalash usulining asoslari.
	2
	
	
	

	2
	Mexatron modullarning tasnifi. Harakat modullari. Mexatron xarakat modullari. Harakat mexatron modulining tarkibi. Intelektual mexatron modullari.
	2
	
	
	

	3
	Mexatron modullarining tarkibiy qismlari. Mashina va mexanizmlar tasnifi. Tekis mехаnizmning strukturаviy tahlili. Zveno, kinematik juft, kinematik zanjir. Mexanizmning harakatchanligi. Assur guruxlari.
	2
	
	
	

	4
	Fazoviy mехаnizmlаrning strukturaviy tahlili. Robot va manipulyatorlarning strukturаviy tahlili. Mexanizmdagi ortiqcha ulanishlar va passiv harakatchanlik
	2
	
	
	

	5
	Kinematik tahlil turlari. Manipulyatorlarning kinematik tahlili: analitik (koordinata) usuli, differentsial usuli. 
	2
	
	
	

	6
	Richagli mexanizmlarni kinematik tahlili. Kinematik tahlilinig vektorli usuli (rejalar usuli). Zveno nuqtalarining chiziqli tezlik va nezlanishlari, zvenolarning burchak tezligi va tezlanishi.
	2
	
	
	

	7
	Mashinalarning mexanik xususiyatlari. Mexanizmlarda harakat qiluvchi 
kuchlarning tasnifi. Zvenolarning inertsiyai kuchlari. 
	2
	
	
	

	8
	Mexanizmning kinetostatik analizi. Assur guruhining kinetostatik analizi. Kinematik juftlardagi reaksiya kuchlarini aniqlash. Yetakchi zvenoda muvozanatlavchi kuchni aniqlash. Jukovskiy qattiq richagi.
	2
	
	
	

	9
	Manipulyatorlarning dinamik tahlili.
	2
	
	
	

	10
	Tishli mexanizmlar. Ulаrning turlari.
	2
	
	
	

	11
	Tishli mexanizmlarning gеоmеtrik pаrаmеtrlаri. To‘g‘ri, qiya va 
konussimon mexanizmlarning gеоmеtrik pаrаmеtrlаri
	
	
	
	

	12
	Tishli mexanizmlarning kinematikasi. G‘ildirаk o‘qlаri qo‘zg‘аlmаs bo‘lgаn oddiy va murаkkаb tishli uzаtmа kinеmаtikаsi.
	2
	
	
	

	13
	Reykali uzatmalar. Reykali uzatmaning geometriyasi va kinematikasi.
	2
	
	
	

	14
	Tishli uzаtmаlardаgi kuchlаr. To‘g‘ri, qiya va konussimon mexanizmlarda hosil bo‘ladigan kuchlar va ularni hisoblash.
	2
	
	
	

	15
	Epitsiklik mехаnizmlаr. Villis teoremasi. Plаnеtаr mехаnizmlаrning kinematikasi. Plаnеtаr mехаnizmlаr turlаri.
	2
	
	
	

	
	JAMI
	30
	
	
	


Akademik guruh  MR-188-21
	
	Amaliy mashg’ulot (seminar)lar
	
	
	
	

	1
	Egilish deformatsiyasiga oid masalalarni yechish, ichki kuch faktorlarini aniqlash va epuralarini qurish
	2
	
	
	

	2
	Tekis mехаnizmning strukturаviy tahlili. Zveno, kinematik juft, kinematik zanjir. Mexanizmning harakatchanligi. Assur guruxlari.
	2
	
	
	

	3
	Kinematik tahlilinig vektorli usuli (rejalar usuli). Zveno nuqtalarining chiziqli tezlik va nezlanishlari, zvenolarning burchak tezligi va tezlanishi.
	2
	
	
	                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                   

	4
	2- Assur guruhining kinetostatik analizi. Kinematik juftlardagi reaksiya kuchlarini aniqlash. Yetakchi zvenoda muvozanatlavchi kuchni aniqlash. Jukovskiy qattiq richagi
	2
	
	
	

	5
	Tishli mexanizmlarning gеоmеtrik pаrаmеtrlаri.
	2
	
	
	

	6
	Tishli mexanizmlarning kinematikasi. Tishli uzаtmаlardаgi kuchlаr.
	2
	
	
	

	7
	Planetar mexanizmlarning geometriyasi va kinematikasi.
	2
	
	
	

	
	JAMI:
	14
	
	
	


Akademik guruh 1-kichik guruh MR-188-21
	
	Laboratoriya mashg’ulot (seminar)lar
	
	
	
	

	1
	Fazovuy mexanizmlarning strukturaviy tahlili.
	2
	
	
	

	2
	Zvenolarni inersiya momentlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	3
	Aylanma harakat qiladigan zvenolarni statik muvozanatlash.
	2
	
	
	                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                   

	4
	Aylanma harakat qiladigan zvenolarni dinamik muvozanatlash.
	2
	
	
	

	5
	Tishli g‘ildirаklаrni o‘lchаsh va parametrlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	6
	G‘ildirаk o‘qlаri qo‘zg‘аlmаs bo‘lgаn oddiy tishli mexanizmlarning sxemalarini chizish va kinematik parametrlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	7
	G‘ildirаk o‘qlаri qo‘zg‘аlmаs bo‘lgаn oddiy tishli mexanizmlarning sxemalarini chizish va kinematik parametrlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	8
	Planetar mexanizmlarning parametrlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	
	JAMI:
	16
	
	
	


 Akademik guruh 2-kichik guruh MR-188-21

	
	Laboratoriya mashg’ulot (seminar)lar
	
	
	
	

	1
	Fazovuy mexanizmlarning strukturaviy tahlili.
	2
	
	
	

	2
	Zvenolarni inersiya momentlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	3
	Aylanma harakat qiladigan zvenolarni statik muvozanatlash.
	2
	
	
	                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                   

	4
	Aylanma harakat qiladigan zvenolarni dinamik muvozanatlash.
	2
	
	
	

	5
	Tishli g‘ildirаklаrni o‘lchаsh va parametrlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	6
	G‘ildirаk o‘qlаri qo‘zg‘аlmаs bo‘lgаn oddiy tishli mexanizmlarning sxemalarini chizish va kinematik parametrlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	7
	G‘ildirаk o‘qlаri qo‘zg‘аlmаs bo‘lgаn oddiy tishli mexanizmlarning sxemalarini chizish va kinematik parametrlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	8
	Planetar mexanizmlarning parametrlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	
	JAMI:
	16
	
	
	


Tuzuvchilar

                                                                Sh.N.Mirzayev
