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	№
	М а v z u n i n g   n o m i
	Аjratilgan soat
	Bajarilganligi haqida ma’lumot
	O‘qituvchi imzosi

	
	
	
	Оy va kun
	Sоаtlar 
	

	1
	2
	3
	4
	5
	6

	Ma'ruza

	1
	 Kirish. Fanning asosiy maqsadi va vazifalari.
	2
	
	
	

	2
	Kinematik zanjirlar va ularning turlari.
	2
	
	
	

	3
	Mexanizmning kinematik tekshirish usullari.
	2
	
	
	

	4
	Mexanizmlarning zvenolari va kinematik juftlari tezlik va tezlanishlarini aniqlash.
	2
	
	
	

	5
	Mexanizmlarni loyihalash.
	2
	
	
	

	6
	Mexanizm va mashinalarning dinamik tekshirish
	2
	
	
	

	7
	Mexanizmlarni kinetostatik tekshirish
	2
	
	
	

	8
	N.Jukovskiy teoremasi yordamida muvozanatlovchi kuchni aniqlash. Mexanizmlarni muovozanatlash.
	2
	
	
	

	9
	Mashina va mexanizmlarning harakat tenglamalar.
	2
	
	
	

	10
	Tishli mexanizmlar.
	2
	
	
	

	11
	Evolventali tishli g’ildiraklining geometrik parametrlari va uni tayyorlash. Tishli ilashma va uning parametrlari. Qoplanish koeffitsenti.
	2
	
	
	

	12
	Murakkab tishli mexanizmlar.
	2
	
	
	

	13
	Mushtchali (Kulochokli) mexanizmlarning tahlili
	2
	
	
	

	14
	Mushtchali (Kulachokli) mexanizmlar kinematikasi.
	2
	
	
	

	15
	Sanoat robitlari va manipulyatorlar
	2
	
	
	

	
	JAMI
	30
	
	
	

	Amaliy mashg‘ulot

	1
	Turli xil mexanizm strukturaviy analiziga doir masalalar yechish.
	2
	
	
	

	2
	Turli xil mexanizmlarning kinimatik sximasining qurish va erkinlik darajasini aniqlashga doir masalalar yechish.
	2
	
	
	

	3
	Mexanizmlarning harakat traktoriyalarni qurish. Siljish, tezlik va tezlanish diagrammalarni qurish.
	2
	
	
	

	4
	Analitik usulda mexanizmlarni kinimatik taxlili.
	2
	
	
	

	5
	Richakli mexanizmlarning tezlik va tezlanish rejalarni qurish.
	2
	
	
	

	6
	Mexanizmlarni kuchga hisoblash.
	2
	
	
	

	7
	 Muvozanatlovchi kuchni aniqlash va mezanizmlarning sitatik muvozanatlashga doir masalalar yechish.
	2
	
	
	

	8
	Statik muvozanatlash.Moment jixatidan muvozanatlashga doir masalar yechish.
	2
	
	
	

	9
	Dinamik muvozanatlashga doir masalar yechish. Tishli mexanizmlarning kinematik taxlili.
	2
	
	
	

	10
	Kulochokli mexanizmlarni kinematik tahlili. 
	2
	
	
	

	11
	Berilgan tezlanish qonuniyati yordamida kulachokning profilini qurish.
	2
	
	
	

	12
	Manipulyatorlarning struktoraviy va kinimatik sixemasini qurishga doir masalar yechish.
	2
	
	
	

	13
	Mexanizmni harakatini dinamik tahlil qilish
	2
	
	
	

	14
	Tishli mexanizmlarning kinematik taxlili.
	2
	
	
	

	15
	Tishli mexanizmlar, uzatish nisbatlari va geometrik parametrlarini aniqlash
	2
	
	
	

	
	JAMI
	30
	
	
	

	Laboratoriya mashg'ulot

	1
	Tekislikdagi mexanizmning sxemasini chizish hamda ularning tuzilishini tahlil qilish
	2
	
	
	

	2
	Zvenolarning inertsiya momentlarini aniqlash
	2
	
	
	

	3
	Massalarni statik muvozanatlash
	2
	
	
	

	4
	Massalarni dinamik muvozanatlash
	2
	
	
	

	5
	Evolventali tishli g’ildirak tishini hosil qilish  
	2
	
	
	

	6
	Tishli   g’ildiraklarni   asosiy geometrik parametrlarini aniqlash
	2
	
	
	

	7
	Uzatmalar quttisini uzatishlar nisbatini aniqlash
	2
	
	
	

	8
	Planetar mexanizmlarning uzatish nisbatini aniqlash
	2
	
	
	

	9
	Planetar mexanizmlarning uzatish nisbatini aniqlash
	2
	
	
	

	10
	Mushtchali mexanizmlar tahlili
	2
	
	
	

	11
	Mushtchali mexanizmlar tahlili
	2
	
	
	

	12
	Tekis richakli mexanizmlarni diagramma usulda kinematik tekshirish
	2
	
	
	

	13
	Tekis richakli mexanizmlarni diagramma usulda kinematik tekshirish
	2
	
	
	

	14
	Tekis richakli mexanizmlarni planlar usulda kinematik tekshirish
	2
	
	
	

	15
	Tekis richakli mexanizmlarni planlar usulda kinematik tekshirish
	2
	
	
	

	
	JAMI
	30
	
	
	

	
	Mustaqil ta’lim

	1. 
	“Tekis mexanizmlarni sinflash mavzusi”ni  o‘rganish va konspekt yozish
	2
	
	
	

	2. 
	“Zveno va mexanizmlarni    inersiya momenti”ni          aniqlash
	2
	
	
	

	3. 
	“Mushtak mexanizmlarni kinematik taxlili” mavzusibo‘yichareferat yozish
	2
	
	
	

	4. 
	“Aylanayotgan  jismlarni muvozanati” mavzusini  o‘rganish va konspekt yozish
	2
	
	
	

	5. 
	“Uzatmada qo’yilgan bir pog’onali silindrik reduktorni hisoblash”  mavzusi bo‘yicha referat yozish
	2
	
	
	

	6. 
	“Transportga harakat  olib  beruvchi chervyakli reduktorni hisoblash” mavzusini  o‘rganish va konspekt yozish.
	2
	
	
	

	7. 
	“Kranlarni  burilish mexanizmiga harakat olib beruvchi silindrik-konussimon reduktorni hisoblash”  mavzusida referat yozish.
	2
	
	
	

	8. 
	“ Shnekli transporterga harakat olib beruvchi konussimon-silindrik  reduktorni hisoblash” mavzusida mustaqil konspekt tayyorlash.
	2
	
	
	

	9. 
	“Elektr chig'irga harakat olib  beruvchi chervyakli reduktorni hisoblash” mavzusini o‘rganish va konspektlashtirish.
	2
	
	
	

	10. 
	“Ko’prik kranini siljish mexanizmiga harakat olib beruvchi ikki pog'onali silindrli reduktorni hisoblash” mavzusida  mustaqil  ma’lumotlar olish.
	2
	
	
	

	11. 
	“Planetar va to’lqinsimon reduktorlar” mavzusida  mustaqil  ma’lumotlar olish.
	2
	
	
	

	12. 
	“Prujina va ressorlar”mavzusida referat yozish
	2
	
	
	

	13. 
	“Mexanizm tezlik va tezlanishlarini analitik usul bilan aniqlash”ni o‘rganish va konspekt yozish
	2
	
	
	

	14. 
	“Kinematik diagrammani tuzish” mavzusi bo‘yichareferat yozish
	2
	
	
	

	15. 
	“Mexanizmga ta’sir etuchi kuchlar”  mavzusi bo‘yicha referat yozish
	2
	
	
	

	16. 
	“Mexanizm kinetostatik taxlili” mavzusini  o‘rganish va konspekt yozish
	2
	
	
	

	17. 
	“Jukovskiy usuli bilan kuchlar teng ta’sir etuvchisini aniqlash” mavzusini  o‘rganish va konspekt yozish
	2
	
	
	

	18. 
	“Kuchlar, zvenolar massalari va inersiya momentlarini keltirish”mavzusi bo‘yicha referat yozish
	2
	
	
	

	19. 
	“Mashina harakat tenglamasini differensial ko‘rinishi”mavzusi bo‘yichareferat yozish 
	2
	
	
	

	20. 
	“O‘rnatilgan harakatda mashina harakat tenlamasi ”mavzusi bo‘yicha referat yozish
	2
	
	
	

	21. 
	“Harakat notekisligini bashqarish usullari” mavzusini  o‘rganish va konspekt yozish
	2
	
	
	

	22. 
	“Maxovik hisobi asoslari” mavzusi bo‘yicha referat yozish
	2
	
	
	

	23. 
	“Mexanizmni dinamik muvozanatlash” mavzusi bo‘yicha referat yozish
	2
	
	
	

	24. 
	“Mexanizmlarda ishqalanish kuchlarini ta’mirlash” mavzusini  o‘rganish va konspekt yozish
	2
	
	
	

	25. 
	Mashina sozlikda qo’llaniladiyotgan mexanik uzatmalar, turlari, ko’rsatgichlari.
	2
	
	
	

	26. 
	Fazoviy mexanizmlarning strukturaviy analizi 
	2
	
	
	

	27. 
	Mexanizmlarni strukturasini tekshirishdagi asosiy talablar 
	2
	
	
	

	28. 
	Richakli mexanizmlarni analitik usulda kinimatik tekshirish.
	2
	
	
	

	29. 
	Mexanizmning harakat teklamasi
	2
	
	
	

	30. 
	Mexanizm harakatining notekisligi 
	2
	
	
	

	31. 
	Kinimatik juftlardagi ishqalanish haraktirestikalari va xillari 
	2
	
	
	

	32. 
	Mashina agregatining dinamik modeli.
	2
	
	
	

	33. 
	Ichki yonug’ dvigatelining maxovik massasini aniqlash usullari
	2
	
	
	

	34. 
	Tebranish manbalari va ularning himoyalash obyektlari 
	2
	
	
	

	35. 
	Tebranishni dinamik so’ndirish.
	2
	
	
	

	36. 
	Manipulyatorlar, ularning tuzilishi va qo’llanish sohasi.
	2
	
	
	

	37. 
	Tishli uzatmalarda ilashish nazariyasining asoslari 
	2
	
	
	

	38. 
	Tishlar asosida qirqilish va uning o’tkirlanishi
	2
	
	
	

	39. 
	Mashina sozlikda giperboloyitli tishli uzatmalarni qo’llanishi
	2
	
	
	

	40. 
	Mashinasozlikda konussimon g’ildirakli differintsyal uzatmalar 
	2
	
	
	

	41. 
	Kulochokli mexanizmlar o’lchamlarni berilgan bosim burchagi bo’yicha aniqlash. 
	2
	
	
	

	42. 
	Mashina sozlikda qo’llanilayotgan kulachokli mexanizmlar
	2
	
	
	

	43. 
	Ishqalanishni hisobga olgan holda mexanizmlarni kuchga hisoblash.
	2
	
	
	

	44. 
	Vibratsiyaning turlari va ulardan texnikada foydalanish usulllari
	2
	
	
	

	45. 
	Quyi va oliy kinimatik juftlarda yeyilish va ularning hisobi
	2
	
	
	

	46. 
	Tebranishlar, Ularni so’ndirishning asosiy turlari
	2
	
	
	

	47. 
	Tebranishdan muhofazalanish sistemalari 
	2
	
	
	

	48. 
	Manipulyatorlarning boshqarish sistemalari
	2
	
	
	

	49. 
	To’lqinsimon tishli uzatmalar, turlari va qo’llanishi
	2
	
	
	

	
	Jami
	90
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