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Konstruktsiyalsh

I FANNING MAZMUNI
FFanni o*qitish maqgsadi va vazifalari
Fanning o*gitishdan magsad- davlat a'lim standartlari va malaka talablarida
bakalavr bilimi, ko'nikma va malakalariga qovilgan talablarga muvofiq o qus rejaga

lomonidan  mehnat  bozori talablariga javob

Kiritilgan  muayyan

mutaxassislarni
bilim, ko*nikma va malakalar majmuini belgilash. fan mazmuni va tarkibiy kismlarini
tartibga solishdan iborat.

Ushbu magsadga crishish uchun fan talabalami nasariy bilimlar. amaliv ko*nikmalalar.
iqtisodiy hodisa va jarayonlarga uslubiy yondashuv hamda ilmiy dunyogarashini
shakllantirish vazifalarini bajaradi.

Zamonaviy (exnik tzimlaridagi barcha muhandishk muammolan vangi yondoshishai
talab etadi. Robot va manipulyvator hamda turli texnik jihozlaridan fovdalanish va ularga
hizmat ko'rsatish. robet va manipulyvatorlamni programmalashtirish asosida harakat
asiva

modullarining talab ctilea harakat qonuni asosida bajarish «Qattiq jismlar mexas
mexatron modullarni konstruktsiyalash» fanida olingan bilimlar texnik tizimlardag
muammolarni yechishda uslubiy jihatdan asos boladi.

Fanning vazifasi:

- texnikaning  barcha  sohalaridagi  nazariy  va  amaliy  hisoblashlamine  va

loyihalashlarning asosini o*rgatish;
- mexatron modullarning tarkibi, harakat modullarining bajaradigan vazifas
o'mi, tuzilishi, mexatron modullarni konstrukisivalashda ishchi organning harakat

tizimdag

gonunini ta’minlash. yuritma va mexanik uzatmalami hisoblash hamda isonchliligini,
ishchanligini. hav(sizligini ta’minlash bo®yicha ko nikmalarini hosil gilish:

- harakat modullarning ishchanligini va ishonchliligini oshirish magsadida bo g inlamni
bog*lovehi Kinematik jufilardagi reaksiya kuchlarini kamaytirish, ulami to"gri tanlash
va hisoblash asoslarini o*rgatish.
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2 Su g pivmlar mexanihasi vaomexatronik modullarng Lonstruksiyalash™ fani
[ ho'vicha ma‘ruza mashgtulotining i !
[ ~kalendar rejasi
) o o C —
“‘a.. - ~ Avsular nomi —— ,hm:..:
_ _____J...__:..,.,_.w| —— ===
il u : " ATIRNTY __.._,._:_:l.,___u Stankaning asoon ahooma T —
wn Bogtlanish aksiomast vabogtlamish reakisiva kuchlang 2 soan
" T Resshavedn huchlar sistemas va unimg muvozanat .f_\ﬂ_i_uzy ._Ar.rﬂ:rm: _:_Elz._,il —
i o rmashezn kuchlar Kuchning o'qdagr va tekislikdagi prockisivasi T 2som
|.m.- Chuch moment Nugtaga va ogga misbatan huch moment Jufi _::._w_m:Ill,J!qlnﬂ
CInovorny govlashean kuchlar sistemast Tekishihda istivorny Jovlashoan kuchlar | :
e ssicmasiming muvezanat shanlan Parzliel kuchlami qo*shish. Stank anig va noaniq | 2 sea
mazsalzlar Richagka go'vilean kuchlar muvorzanati. :

| < /cn.um wincmatihast Harakhat gonumiming benlash usullan., ]
- Nuctanme 10°2 n va een chizigh harskan 2 soat
6 Nugteming murzhhab hemkan o Qatig psmning alganlama va qo'zatzlmas ogq| - ]

rrofidags ovlanma hamkan Nuglaning murakkab harakati 2 som
| 7 Harghatarm qushich Qaing psm harakatlanm qo*shish 2 som

_ < Dirmmekaza ainsh, Nugta dinamikasiming umurmiy tenglamalan. Dinamikaning asosiy [

" comwnlan vo masalalan 2 soat
G rizl nuglaning tebranma harikan 2 soal
10 tuchlar Deformatsiva. Kinsh, Tashqi kuchlar. Iehki kuch va kuchlanish, S

7 usuh 2 soal
Choalish va aqihishdagr ichkr kuchlar, yuklanish va deformatsiva Cho'zilhish va
11, sigplehde mazienallaming mexanik xususiyatlari. Cho'zilish  va siqilishda | 2 soat
mustzhhamlik va bikrlikkha hisoblash
12 u.:n..nu.nm. wersna moment Tehis shakllaming geometrik xaraktenstikalari. Sterjen |
- Lo neclonz kesim vuzalanmng ecometnk xaraktensuikalan .
[ 12 Silash deformatsivasy Burahish, Burahishdagi ichki kueh faktorlari va deformatsiva 2 sont
12 Foish etormatsivast. Egiish O zikming ko'ndalang kesim yuzasidagr ichki kuch | -
orlan Sof egilish -
_A. 13 Siciizan swemenlarming ustnorlipn oy lama elish, Bruslar istivorn yuklanganida 2 saat
i coformasiivaning Hx:n_._m_:u_ CNCTLIVAS) B
I]-semesir
T Meanhadan mexatronikaza Mexatron quriimalaming turlari. Mexatron modullarning
16 fon ialash goidzlan. Mexatronik modulning funkisiyasi va tuzilishi Me i 2 sont
larda sinerzetik mtegratsiya Mesatronik modullami loyihalash usulining
| amlan _
7 NMesziron modullarming tasmifi larakat modullan. Mexatron xarakat modullari 2 cont
¢ Harahat mesatron modulining tarkih Intelektual mexatron modullari -
Veseton modollanning tarkibiy qismlan Mashina va mexanizmlar tisnific Tekis
1% mienemamning sirubduraviy whlil Zveno, kinemauk jufi, kinematik zanpr. 2soat
Muosanmning harabatchanlign Assur gucaslari
— bt ol e L = g
19 i v mexanymlarming strubturesy tahhln Robot  va manipul atorlarming 2 sanl
i Sy talihl Mesanizmdapi ortgeha alanishlar va passiv haakatchanhh
I 20 Foanematy ahil tarlsn Manipulvatorlaring. kinemanik tahhili analink (koordinata) 2 sonl
usult, efferensial usul
icharh mexanizmlarm r.?...ﬂu.:.ﬂ.___:: Kinematik tahlihmg vektorl usuli (rejalar
21wy Zveno nuglalanning chizgh tesik va nezlanishlari, zvenolaming burchuk |2 soil
D teslion va wezlamshy B | ]
22 Mashnalarning mexanik sususiyallan Mexanizmilarda haraka qiluve 2 sl

(AT T AP AT,

rRIng InerTsyat kud hlar
; attk anahzr Kincmatik

| Mexanizmming kire

scur guruhming kin

analizi

wh Yetakcht Avenoda muvozanatiovehs k

23 _ juftlardagy reakena kuchlanne a
I amqglash Jukovskiy qathig nchag
L — e ——e e — SSm——
24 | Mamipulyatarizraine d S I |
25, Tichh mexanmizmiar Llamme turlan - I |
.i) Tichl mevantemlarmirg seomerik p 3TV Vil 3 comt
z koniussimon mesanizmlarnmg geoms = - |8
| Tshh mexani/mlarning kine 1022 almas bo'lgan oddiy va ‘
27 murakkab ushh uzzarma kinem |
28 | Reykals uzatmalar Ravkal uzat ng geometnyasi va matikas
9 Tishh uzatmalardace kuchlar To'g'n, giva va konussimon mexantzmlarda hosil
2 boladigan kuchlar va ularm hisoblash !
3 Episikhik mexamzmiar Villis teoremast  Planetar mexamazmlamimg kinematkas:
0- | planetar mexanizmlar turlan - o 1
IV-semesir _ |
1 A To'lqinli  mexamzmlar  To'lgmh  mexanzmlammgz  ualshy,  geometmas sva || -
P
* | kinemaukast - i |
- Umalash vint-gayka uzatmasi Tusnlshs, geometrivasi va kin .
32. = soxal
33 Vint-gavka uzatmalar Sirpanish, differensial va mezgral vint-gayka > soat
33. hE?
uzatmalar.
Zanjirli va tasmal uzzrmalar Geometrya va kinemankas .
34, - saal
35 Friktsion uzatmalar Geometriva va kinemankasi. Friktsion vanatorlar s <ot
3. - i
Mexanik yuntma Mexank yuntmanmg vazfasi va tunlishy asosiv avsiflan va
36. | tasniflan. Mexanik uzzmalar Ularming twrlan Redukrorfar, vazfas), tunhishy va 2 woat
turlan Muluphkator
5 Yo naltiruvchilar, turian va hisobs . [
37. 2saat] |
38 Silindnk va konussimon tishl uwzarmalarming Kinemanik amyg . ,
Ao, | —soat| |
e s
= Reykali va o’ lginsimon wammalaming amigha . |
39. 2soat| |
Mexanatron modullarming whonchlihizr - |
40. 2 soat| |
a1 Moslanuvchan mexamizmlar Mexatron modillarming moslanuychanhg . [
' - Soat
f
2 Lyuft tanlash mexamzmlan Tishh va vinthi sarakam o zzamiruvehr uzumalarda unch | . [
= | holatini topish < soat |
- Tormozh qunimalar Mexanik tormoz qunimalar - o o — e ldl
43 2 _
2 soat
44 Elektrmagnith tormaztanuvchi qunimalar |
-
) - soal
Podshipniklar wsmith Sirpanish podshipaiklan Turlan. Ishgalamsh |
15 turlan Qu'llamiladizan mateniallar Dumalash podshipniklar Dumalash podshipriklan m =
.1 ular haqids wmumiy ma‘lumotlar Belgilamishi Podshipniklarmi tanlash va |~ soat
sisoblash
Jami: | 90 soa
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220 Amaliy mashgnlotlar mavzular bo‘yicha ko*rsatma v:

o tavsivalar

o CANALY .{_..fpwl__m“r—”_._..u.._,l_t»: Z..f,_.\h_:::ﬂ_

-~ - — T-semestr
| Tavanch renksiva huchlanm anic 2
O : - _
o huchning o qdugi aa tehishikdag prockisiy Koordinaw oglari 2
o'y icha muzanat tenstamatar,
3 Kuch moment muyozanat tenglamalanni tuzish 2
4. Tekishkda  ixtyvoriy jovlashgan  kuchlar sislemasining  muvozanat | 2
shartlan. Stank aniq va n q mus
1 5! Qattig psmnng lzarilama o qozgalmas o'q atrofidagi aylanma 2
harakanga oid larni vechish
[ o Dinamibhaming csosiy gonunlan va masalalan 2
_, 7. Cha'zihish va sighishda mustabkamiik va Dbikrlikka Disoblash. Ichki 2
kuchlarni,  kuchlamshlarm,  absoln deformatsivan qlash  va
! fini yunsh
8. Silpish deformatsivase. Burahishdagi 1chki kuch Luktorlan aniglash va 2
buralish deformatsivasini aniglash va epuralarini aurish
i Ill-semestr
1. Egilish deformatsiva ord masalalarni vechish, ichki kuch faktorlarini 2
aniglash va epuralanini qurish
2, Tekis mexanizmning  strukturaviv - ahlih. Zveno. kmematik Juft, 2
| Kinematik ir_Mexanzmming hamkatchanlioi. Assur curuslari
I Kmemauk ahlilimg vektorli usuli (rejalar usuli) Zyeno nuqtalanning 2
| chizgli tezlik va nezlamshlan, zvenolaming  burchak tezligi va
tezlanishi
4. 2- Assur guruhining kinetostatik analizi. Kinemauk juflardagi reaksiva 2
kuchlanni amglash  Yetakehi - zvenoda  muvozanatlnchi kuehni
amqlash. Jukovskiv quriig richagi 3
=3 Tishh mexanzmlarning seometrik paramelrlan. 2
6. Tishlt mexanizmlarmng kinematikasi. Tishli uzatmalardagr kuchlar 2
7 Planetar mexamzmiarning seometniyas va kKinematikast 2
| N =semestr
1. To'lqinli mexanizmlarning scometriyasi va kinematikas) 2
2. Umalash vint-gavka wzatmasi. Geomeltriyasi va hinematikasi. 2
3. Zanpirh, Geometriva va kinematikasi. 2
4. Tasmali uzatmalar Geometriva va kinematikas: 2
) Friktsion uzatmalar ceometnk va Kinematik parametrlanni aniglash, 2
6 Mexamb yuritmanine kmemaub hisobi 2
7 Yumalash podshipmik.lami tanlash va hisoblash 2
1 Jami: 44

6

—

2.3, Laboratoriy

shiari ho'yicha ko*rsatma va tvsivalar
Laboratariva mashe ulotlarda talat
o tkazish asosida muciah)

nazany ma

ulotlarda oloan by T tyerha |
avdi |

Laboraoriya ishlart uchun quyvidags mavsular t -

_|./‘r. |

horator

o . e .s\ﬂ.m_.‘..:x..m_‘. ,_
[ Bo“ylama clastibik modult va Puasson | im aniqlash ) IE
2 | Materiallarni cho'zilich va el 1 va ulamng meank | 3
xaraktensubalann amglash ] _ T
3 Po’lat numunan: burahishea sinash Sl klik modahn anval
4 Egilishza ho'ndzleng kuch va couvch moment] m e
aniglash
3 Sigilzan sterenlarni ustvorlikka hieohla
6 Quyi Kinematk jufth mexanmlarnima
7 | Ohy kinematik julilh mexanizmlammg < luraviy tah
:..._L._.::Jaw
1 Fazovuy mexzenizm rming strukiuraviy ta 2
2 Zvenolarni inersia mo 3
3 Avlanma harakin qiladiean zvenolarm s | 2|
4 akat 1zan zvenolam diramik minozznatlash . 7|
5 Tishli galdiraklarm o' Ichash va parametrianmy amalash uJ
0 Grildirak q oddn hli mexanmmiamme | 2
sxemalarini chizish va kinemank paremerrlaom analash, |
7 Ghldink o'glan gozemalmas bo'lzan oddn ushh m xanumlzrning | 2 _
sxemalanini chizish va kinemank paramerriann zmalach )

N | Planetar mexamzmlarming paramerrlann amglash | 2 |
1Vesemets |
1 | Vmi-gavka watmalarning geometnk va kinemanh parametrlanm amglash | T |
2 | Zanjirh uzatmaming wzilishing o' reamish vz pamm h 2
3 Tasmall vzatmaning tuzilishmt o reanish va pamm | 2
el Frikision uzamaning tmbishini o' rganish va pares | = i
5 Frikision vzatmaning wabshini o reansl va rarmetrlanm amglash || lu|._
6 Silindnk redubtorning tuzilishim o rgzmish vz o lehamlanm amiglash. | 2y |
7 Chervyakli nshly reduktorlaming tuzlist sh va  pamametrlanm | : r
amqlash |
8 Dumalash  podshipniklar Konstruksnasin: o'rzzmsh va parametrlann i L -
aniqlash
Jami | s6 ]

2.4, Kurs ishi (loyihasi) botyicha ko*rsatma va tavsivalar

Kurs lovihasi (ishi) bajarishni asosiy maksadi talabalaming shu tan bovicha
o'zlashtirgan  bilimlarimi mustaxkamlash.  ularm mustagil  ravishda  nashina va
qurilmalarni lovihalash kobilivatlarini shakllantinshdan iborar
Kurs ishi (lovihasi) mazmuni kafedra tomonidan belgilanzan bo'lib ta'lim vo'nalishlariga
mos ravishda bo*lishi lozim.
Kurs ishi (lovihasi) nichagli mexanizmlarmi wzilishi. Xinematikasini va dinzmik _.5___.
qilishni, Kinematik jufilarda reakitsiva kuchlanni aniglash, muvozanatlovehi kuchni
aniglashni oz ichiga oladi
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Kurs (ishi) lovihasi xajmi;
1. Grafik qison - Al tormatdal varaq:
2. Tushunurish xati = 13 - 20 bet Ad formada.
Kurs ishi 3- semiestrda bajanladi
Nursaviy Tovihatlar tematikasining namu
1 Gorizontal-cho gichloveh mashina:

[

Vibrokonvever,

b

Chakakli mavdalagich:
Cho zuvchi press:

W g

Bir zarhali sovug o' tkazuvehi aviomat;
6. Cho'qichlash-shtampovkalovehi mexanik press.

. Kurs loyihasini bajanshda 1zlaba uslubiy sorsatma va turl adabivotlardan fovdalanadi.

2.5, Musiaqil ta”lim va mustaqgil ishlar botvicha Ko*rsatma va tasy
Mustagil ta’limni tashkil cishda muayyan fanning xususivatlarini hisobga olean holda

| quyidagi shakllardan foy dalamish tavsiva etiladi va joriy nazorat sifatida baholanadi:

" Yangi bilimlarni mustaqil o reamish, kerakli ma'lumotlarni azlash va ularni topi

11 Mavzular botvicha konspeht (referat taqdimon) tayyorlash. Nazariv materialni pusta
o' dashunshea yvordam beruvehi bunday usul o quv maierialiga diggatni ko proq jalb
cishea yordam beradi Talaba konspekti turh nazorat ishlariga tavyorearlik ishlarim
osonlashtiradi, vaquni tejay di;

2) orgitish va nazorat qilishning aviematlashiirilzan tizimlari bilan ishlash. Olgan
pilmlanni o*zlashtrishlari, turli nazorat ishlariga wyvorgarlik ko rishlari uchun tavsiva
ctilgan clektron manbalar. innovatsion dars loyihasi namunalari, 0°z-0°zini nazorat uchun
testtopshiriglars v b:

3) fan bo"yicha go’shimcha adabivotlar bilan ishlash. Mustaqil o*reanish uchun herilgan
mavzular bo'yicha talabalar tavsiva etilgan asosiy adabivollardan 1ashqari qoshimcha

Co'quy. ilmiv adabivotlardan fovdalanadilar, Bunda sorijiv tillardagi adabiyotlardan

tovdalanish rag-batlantiriladi:

4) INTERNET tarmogidan fovdalamsh, Fan mavzulanini o' zlashtirish, kurs ishi, bitiruv
malakaviy ashlaring yosshda mavzu bo vicha INTERNET manbalarini topish, ular bilan
hlash nazorat turlzrining harchasida go'shimeha rexting hallari bilan rag batlantiniladi;
3) mavzuga oid masalalar. o guv loyihalaringishlab chigish vivishtirok etish:

6) amahyol twrlanga asosan malenal yigiish, amalivotdagi mavjud muammolarning
scchimini topish. hiscbotlar tayvorlash;

7) tlmiy seminar va anjumanlarga tezis va maqolalar tayvorlash va ishtirok ctish;

&) mavjud laboratoniva ishlarini takomillashunsh,  masofaviv  1a’lim - asosida
mashg ulotlarmi tashkil enish bo'yicha metodik ko rsatmalar tayvorlash va h k.

vo'llarim aniglash. Internet 1armoglanidan foyd b ma’lumotlar to plash va ilmiy
izlamshlar olib borish. almiv to'garak  doirasida voki mustaqil  ravishda  ilmiy
manhzlardan  foydalamb iy maqola (lezis) va ma‘ruzalar tayyorlash  kabi
talabalarming darsda oleen bilimlanni chugurla - ularning mustaqil fikrlash va
iy gobiliyating svoplantiradi. Vaalalarin tekshirish va haholash amaliy mashz ulot
olib boruvehi o qituvehi tomomidan, honspektlarn v mavzom o*zlashtinishn ma‘ruza
darslarint olib boruvchi o qituychi tomomidan har darsda amalga oshiriladi.

Mustagil ishni tzshkil ctish boyicha uslubiy ko'rsatma va tavsiyalar, vaziyatli masalalar
10" plami ashlab chigiladi Ma“ruza mavzalari bo'yicha amaliy topshiriq. keys-stadilur
vechish uslubi va mustaqil ishlash uchun vazifalar belgilanadi

Tavsiva etiladigan muostagil ta’lim mavanlari

1. Gongzomtal-chio'qichlovehr mashina:

2. Vihrokonveser,

3 Chakakli mas dalagich:

4. Cho'zuvchi press

5. Birz taes i thazovehn ma

6 Cho qichlash-<htampovhaloychi mexamk press

7. Mustaqil t2'him uchun tavsiva etiladizan mavzular
8 «Qattiq yism
o

exanthasy  fanming O sbekiston mashinasozligida  tutean
i va rivoglansh tarisd,
9. «Qmuq jismler mexanikasio  faniza oid w
10, Stanka aksiomalan
11, Stauka aksiomalanea oid teoremalar
12, Reaksive kuchlanning vonalishlarmi aniglash
13.  Kuch muvozanat tenzlamalari
14.  Kuchning o-glarea procksivast
15, Reaktiv momientlar Ularm aniglash
16, Moment muy ovznat tenglamalari.
17. Nugla kinema:
18 Avlanma herehaidaei nugla Kinematikasi
19.  llearilanma hzrakatdagi nugta Kinematikasi
20. Murakkab harakatdagi nugta kinematikass
21, Tezlik vektor tenzlumalar
22 Nisbiy va absolut tezlik vektorlan.
23, Aylanma harakatdag
24, Nisbiy va absolut tezlik vektorlari
25, Aylanma harakatdagi burcha tezlanishlari va ularming vonalishlan
26.  Konstruksiva clementlanning chidamliligmi. ishonchlilizining asosiy modellan
matenallar garshiligs teniming muammelari va uslublan. ichki kuchlar.
27 Cho'zilish va sic
deformatsiva
28 Cho'zilish va siqpihishdasi ichki kuchlar, huchlamsh va deformatsiva epuralar
qurish.
29, Cho'zilish diagrammasi. mateniallaming sususivatlari.
30.  Konstruksiva clementiarining siljishi
. Bunhlishda ichki kuchlar taktorlan
. Burilishda ichhi huchlar faktorlari va burahish burchagi epuralarini qurish.
35 Egilish. Orzakning Lo ndalang Kesim yuzasidags ichkr kuchlar fakiori.,
34 Egilish deformasivasiza epuralarini qunsh.
35, Sterjenlaring muvozanan
36, Robot va mantpulvatorlar wrlan,
37, Sifatko'rsathichi va mevatron ob ektlarien talablar
Mashina va mesanizmlar. Ularming tasmii \sosiy tushunchalar vaatamalar
39 Mexanizmnmgestrukturas ivtahlili
400 Fazovinmesanzmlarmineerkinlikdarajast
41 Assur gurunlan
42 Robotlaming strukturaviy tahlili
43 Manipulyvatorlarnime strukturaviy tahlil
44 Mexatron modular 1asmifi ’
45 Narakatning mesatron modullari.
46 Mexatron modulanda qo*llanadigan elektrods izateltar
47 Manipulvatorlarming kinematik tahlili

ncha va ata

arming vonalishlan

1sh Cho'zilish va sigilishdag ichki kuchlar, vuklanish v
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Dimamikaga hinsh Mexanizm zvenolanea wa'sie eravehi kuehlar,
e Kuchy nersiva kueht moment

S0 Reltnilean kuch, moment, Keltirilzan massa va inersivit moment
1 Bajarilean ish. Mexamzmning Kinetik energivasi

52 “rr: mexanizmm huehka hisoblash. 2-Assur suruhi

33 lekis mexamizmm kuchka hisoblash. 1-Assur gurohi.

L ..;"..:_?__.4:_: amming dinsmik tahlili

0 Hamkatni o zoartiroy chilar

s6 Tishh mexamzmbn. Ularning torlar.

37 Tishli ghildirakning gcometrik parametrlari

ss - Grildirak o'glari qo ze almas bo*lgan oddiy va murakkab tishli uzatma

kincmatikasi.

s9. Epusiklik mexanizmlar.

60 Planctar mexamzmlarmng Kinematikasi.
61 Planctar mexanizmlar turlari

62 Planctar mexanizmlarni lovihalash.

63 To'lgmh mexanizm

o4 Umalash vint-gay ka uzatmasi

65 Simpamsh. ditterensial vanintegral vint-gavka vzatmalar
o6 Leiluvehan hogtlanishh uzatmalar

67 Mexatron modillarning moslanuvchanl
68  Lvult tanlash mexanizmlan

69 Tishli v vintli xarakatni o' zgartirnvehi uzatmalarda tinch holatni toppish.
0. Tormozli qurilmalar. Mexanik tormoz qurilmalar

71, Elektrmagnith wormozlanuvehi qunlmalar

72 Mexanik yuntmanme vazifasi va tzilishi, asosiv tavsiflari va tasniflari,

3 Mexanik uzatmalar. Ulaming turlari

74 Friksion uzatmalar. Varior, uming Kinematikasi.

75 Reduktorlar. vazilfasi, tuzilishy va trlan

76 Tishli uzatmalardact kuchlar

77 Yornaltiruvelilar wurlan va hisobi

78 Mexanatron modullarmime kinematik anigligi

"7 Silindrik va konussimon tishh uzatmalar,

|
|
|

§1 - Reyvkali va o lqinsimon uzmmalar

€2 Mexatron modullamimg ishonehliligi.

g3 Podshipniklar tasniti. Sirpamish podshipniklan

s: Ishqalamish wrlari

Sirpanish podshipniklarida go*llaniladigan matenallar

Sirpanish padshipniklari hisoblash.

87 Uumalash podshipniklari va ular haqida umumiv ma’lumotlar

g8 Uumalash podshipniklari. Belgilamshi, Podshipmklami tanlash vaxisoblash
89 Multalammg umumiy tavsiflari

90 Multalami tanlash

£0 Mexanatron modullarmng Kiematik anigligi.

bolishi:
- mashina va mics
ctuvehi kuchlann
Jismlaming muv oz
prinstiplari, harak: L
va muvozanatini bilishi va ulardan Tove
- harakat sodir bo lavotean fazo va
texnologik jariavonlany
modellar asosida wexnolomik jaravonm bargararl
cea bolishi kerak
Qo*vilgan vazifzlar o qitnh jarzyonida talabalarninze maruza va amahy masg’
fa0l ishtirok ctishi. adabivotlar bilan mustaqil ishlashi va o gruvehs kuzatuvida mustag
1 "lim olishi bilan am; hadi

teshh va t mda

arn

s sl

v qonunkan, 1
menanth s1stema

na nlisin
A2 N
fink va

ni qurish v Bo
ash ko“mib

ene sodi

IV, Tatlim texnologivalari va metodlari:
Ta'lim texnologivalari va metodlan
- ma ruzalar:
- muammoli ta’lim texnolozivasinini go”lash;
- kampyuterli t'lim va o qiuishning boshga texnik vosnalznn tadbig etish,
- lalabalarm 5:.,,.::_: fikrlashea va o'z Nikrini erkin bavon ctisheza o'raatish;
- o'quushning noan’anaviy modellarmi qullash;
- interfaol keys-stadilar:
- vangi pedagogik texnologivalar (“Aqliy hujum™, “Bumera
...) dan fovdalansih;
- taqdimotlarni gilish,

Klaster, Blits=saron

V. Kreditlarni olish uchun talabalar:
Fanga oid nazariy va uslubiy tushunchalari o la o'zlashurish, tzhlil natijalann o720
aks cttira olish, o rganiliyotean jarayonlar hagida mustagil mushohada yunitish va joriv,
oraliq nazorat shakllaride benlgan vazifa va opshiriglani bajansh. yakuniy nezorat
ba*yicha yozma ishni topshirishi. mustaqil ish topshiriglarini bajarishi lozim.

Kredit to'plash mezontari

1-kredit 1-4 maruzalar, 1-2 amaliy  mashe ulot 12+ labaratoria
mashg ulotlarni, 16 soat mustaqil t'lim opshimglanini bajanshi lozim |
2-kredit 3-8 maruzsler, 3 amaliy mashe'ulot vz labaratorna

mashg ulotlaring, 14 soat mustaqil ta’lim topshiriglanni bajarishi lozim

3-Kredit 9-12 maruzalar. 4-3 amaliy  mashe'ulet va  35-6-  labaratorna |
mashgulotharini, 14 soat mustaqil tlim wpshinglanni bajanshi va
ON ni tapshirishi lozim ,
4-kredil I3-15 ma'ruzalar. 6-7 amaliy  mashe'ulot va 7-8- labartorna |
. 16 soatmustagil ' lim wopshinglanni bajarishi lozim |

TL Talim natijalari (kasbiy kompetenst
Fanni o'zlashurish natijasida talaba:

lar)

Orquv fanini o'zlashtinsh jaravonida amalga oshiriladizan masalalar doirasida bakalay

- "Qattng jremlar mexanikasi® fani bo'vicha tabiatda sodir bo‘ladigan barcha
qonuniyatlarini va bu qonunlami barcha turdagi
mashinz  hamda mexanmizmlar  harakatiga  qo’llashni va  sodir bo'layolgan
harakatning barqarorligini hamda ustuvor kechishi hagida tasavvuren ceg

mexanih harakatlarni nmumi

VL Talabalarning bilimini baholash mezanlari va tartibi
Talabalar bilimi O /bekiston Respublikast OO N TVing 2018 vil 9 aveustdaer Y-
2018-son buyrug'i bilan tasdiglangan “Ohy w'lim muassasalanda talabalar bilimim
nazorat qilish va baholash tizinn 10" g risidagi Nizom™ asosida baholanadi.
“O'Ichashlaming fizikaviy asoslari™ fani bo® vicha tlabalarning bilim savivasi va
ozlashtirish 9:.__._.,_:_:: Daviat w’him standartlarign muvoliglizini ta'minlash uchun
quyidagi nazorat wrlari o tkaziladi.
Joriy nazorat (JN) - talabaning fan mavzulan bo'vicha bilim va amaliv ko nikma
darajasini aniglash va baholash usuli. Joriy nazorat fanning xususivatidan kelib chiggan
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holda amahy mashg ulotladn op'zaki so'rov, test o'thazish, suhbat. nozorat ishi,
hollekvium, v vazitfalanni tekshinsh va shu kabi boshga shakllarda o tkazilishy
wmkin,

Oraliq nazorat (ON) — semestr davomidi o
bir necha mavzularin oz ichiza olaan) bolimi tueallangandan keyin talabaning nazariy
hilim va amahy kormkma darsgasing aniglash va babolash usuli. Oraliq nazorar bir
semestrda ki marta o' thawilady v shakli (vozmi. oz zaki test va hokazo) o*quy faniga
ratlzan umuamiy soatlar hajnudan kelib chiggan holda belgilanadi:

Vikuniy nazorat (YaN) — semestr vahunida muayvyvan fan bo'yicha nazariy bilim
va amaliy ko'nikmalari talabalar wmonidan o°zlashurish darajasini baholash usuli,
_J.:r::m.,.:.,_w:n: asosan tavanch tushuncha va iboralarea asoslangan “Yozma ish”
shakhda o tkaziladi,

ON o'tkazish jaravoni kafedra mudin tomomdan tuzilzan komissiva ishtirokida
muntazam ravishda o'reemb bortladi va uni o'tkazish tarublan buzilgan hollarda O
natyalan bekor gilimsh mumkin. Bunday hollarda ON gavta o thaziladi.

Ohy 1a’lim muassasasi rahbarining buyrug'i bilan ichki nazorat va monitoring
Cbolimi J:?.::m.au tuzilean komissiva ishtirokida YaNm o'tkazish jarayoni muntazam
ravishda o'reanib bonladr va uni o*tkazish tartiblari buzilean hollarda YaN natijalari
bekor gilmishr mumkim. Bunday hollarda YaN qavta o tkazilad,

Talebaning bilim sivivasi. konikma va malekalanim nazorat gilishda talabaning

darajust 5 ballik vzimda butun sonlarda baholash amalea

i dasturining tegishli (fanlarnig

fan bovicha o zlashunish R
oshiriladi. Baholash mezonlart guyidagi -jadvalda keltriloan
I-jadval

| Baholash mezonlari

Baholash 3 (2’10) baho

mezonlari | - talaba mustaqil xolosa va qaror qabul qiladi,
- jjodiv fikrlav oladi:
ﬁ - mustaqgil mushehada yuritadi;
_ - olzan bilimin amalda qo*llay oladi:
- fanning (mavzuning) mohiyatini tushunadi. biladi, ifodalay oladi,
ayvtib beradiz
- fan (mavzu) bo”vicha tasavvurea esa.
| 4 (vaxshi) haho
| - talaba mustagil mushohada yuritadi;
- olgan bilimini amalda qo*llay oladi;
- fanning (mavzuning) mohiyani wownadi, biladi. ifodalay oladi,
avtib beradi;
_ - fan (mavzu) bovicha tasavvurga eea.
I
;

3 (qonigarli) baho

- talaba olzan bilimini amalda qo*llay oladi:

- fanning (mavzuning) mohivatni wshunadi, biladi. ifodalay oladi,
aylib beradi:

- fan (mavzu) bo"vicha 1asavvurga egs

2 (qoniqarsiz) baho

- taluba lan dastunini o'zlashtirmagan:

- fanning (mavzumng) mohiyatini tushunmaydi;

- fan (mavzu) bo"vicha tasavvurea eoa emas.
Nazorat turl; | Baho |  Ottkazish vaqti
Joruy nazorat |

1

|

|

}

Ji===

_. Talabaning ma'ruza. amaliy, laboratoriyi 0-5
[

Dars davomida
mashz'ulotlari va  mustaqil ta’lim  topshiriglarini
hajarishi, shuningdek uning ushbu mashg ulotlardagi

| faollier_uchun fan o'qituvchisi tomonidan baholab |
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horiladi,
Oraliq nazor:
{ma tusa ot qiuvehis torm

ar (yozma ish yvoki st sinovi) (-

l

nurhe ulatlir va must
ushhu mashe alotlardagzs Mgz
mashe ulotlarida baholab boriladi Jorn
ning mustaqil ish savollaric
imlen 1o’ plami) asosida b
Oralig nuzoratni o*thaZish rartibi. =0 [chashlam
mana (lest sinovi va vorma ish shakhidza) oralig nazor:

Orahig nizoral yozma shakhda o o . unda talabadan 4 1avob benihish
i. Jumladan shulardan 2 tasy nazany, 1 tasi amaly va | st mustaqil ish
oa oid savollar. Har bir savolza 10°1ig javob uchun 3 kzho go'vilads va ulamimg

Z01alnmng musiag
a tavvorlab kelz

nazde

o thash indean. |

H Wi |

mavzularig
o'nachast hisoblanib, vakuniy baho stfanda olinadi.

Test sinovi shakhdagi oralig navorat hompyuterfar vordamida maxsus test simovi |
dasturlari orgah amalza oshinlad

Orahiq nazorat Kalendar tematk rejaza muvofig dekanat tomor
tasdiglangan nazorat grafiklan asosida o tkaziladr.

Yahuniy nuzoratni o'thazish tartibi. Fan bo'vicha Yakuni naz
o tkazihshi mumkin: 1) “Yozma 1sh™ shaklida: 2) Test sinovi shaklida ,

Yozma ish” shaklidda JaN. Agar YaN ~Yozma 1sh™ shaklida beleilanzan bo'lsa, u ‘
holda yozma ishni o*tkazish uchun alohida YaN vanantlari twzilad. Har bir variantda 3 |
@ savol (3 1 nazariy, 1t amaliv, 1 1a mustaqil 2 limez oid) dan thorer bolib, har hir
savol maksimall 1 ball bilan baholanadi.

Talabaning yozma ish savollaniza vozean javoblarini baholashda imloviv va
erammatih xatolariga. javobning mazmuniza va mukammalligica. talabanme 1jodiv
likrlashiga va o'z fikrini bayon gihshi kabilarea e tibor qaratilad:

“Yorma ish™ shaklidagi YaN varantlan kafedra vigiilisht va fakultet Uslubiv |
kanmissivasida ko'rib chigilib, muhokamadan o'tgan va tas ilangan bolishi kerak

Test sinovi shakldagi YaN. Agar yakuniy nazorat test sinovs shakhida tashkal
etladizan bo'lsa. u holda test smvollunt bazasi shakllantiriladi Tusilean umumiv test
savollari - kaledra yigtilishi va  fakultet Uslubiy  komissivaside  korrib n:ME_"u,
muhohamadan o*tzan va tasdiglangan bo*lishi kerak.

_ est sinovi maxsus dasturlar orqal markazlashgan holda insutut ~Test markazi-da
o'tkaziladi. Test sinovida har bir tzlabaga kamida 25-30 1 savol wshishi rejalashunhishy
kerak

Yakuniy nazorat semestning oxirgl 2 haftas mobaynida dekanat tomonidan
twzilzan YaN erafigi asosida o 1kazilad: [

Jony va oraliq nazoratlarda qomqarsiz baho olgan va wzrl sabablarea ko'ra
nazoratlarda qatnasha olmagan tlabaza qavta opshirish uchun, nas batdasi shu nazorat _
twrizacha, songei joriv vi oralig nazoratlar uchun vakunin nazorateacha bolean
mudd .:_._ _s._.:‘_:i. h uchun russat beriladi va belgilangan tartibd. qabul .___._nu..__ ) ,

Kasalligi subabli darslare qitnaskmagan hamda beletlansan muddatlarda Jony,
oralig va .J.=r...: ¥ nazoratlarni topshira olmagan talabalarga fakultet dekani farmovishi \
E:y:_._. o'qishni - boshlaganidan sone kK hatta muoddatda wopshinshea pussat |
_E:ra._.n_.:: grafik asosida joriy, oraliq va yakuniy nazorutlan gabu! qihinady B _

._“_H:w‘,:_‘:_m semestrda jony va oraliq nazorut wrlard bo'sicha t0°plangan |
baholandan biri qomgarsiz deb topilsa u yakuniy nazorat ishiga Kintlma di T

A _”.,..an_:?. qarzdor alabalares semestr tugaganidan kevin dekanat (omonidan gavia |
ozlashtirish_uchun bir oy muddat beniladi. Shu muddat _davomida "Falsafa® fanini |
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shura olmagan talaba o' g nisida takuliet dekamga ma’lumot benladi
Talaba fan bo'vicha nazorat natjalaridan norozi bo*lsa, u nazorat turi nati

¢’lon qilingan vagtdan boshlab bir kun mobaynida fakultet dekaniga ariza bilan murojaat

ctisht mumkin, Bunday holda fakultet dekanining tagdimnomasiga ko' ra rehtor buviug®s

bilan 3 (ueh) a”zodan kam bo'Imagan tarkibda apellyasiya komissiyasi tashkal culadi.
Apellvasiva komissiyasi talabalaming arizalarini ko'rib chigib. shu kunning o*zid

vulosgsim bildiradi
Baholashning o matilean talablur asosida belzilangan muddatlarda o' tkazlishi

hamda rasmiy lashunhishi katedra mudin omonidan nazoral gilinadi.

va axborot manbalari

V11 Asosiy va qo*shimcha o'quy adabiyotla
7.1. Asosiy adabiyotlar
Vasile Szolea. Theoretical mechanics. USA, 2010 y.-210 p.
Shoobidov Sh.A.. Habibullaveva X.N., Fayzullayeva F.D.Nazariy mexanika. O‘uv

.,
qo-llanva. =T : Yangi asr avlodi, 2008.—238 b.

3 Tapr CN. Kparknii KYpC TeOPETHYECKOR Mexaunkn. Yuednnk. — M. Bricwas
mxroaa, 2002, -384 ¢

1 Mewepexnit 1B, CGopHiK  3a1a4  no - TCOPETHUECKOTT  mexannke,  Yucelnoe
nocobne CTT6.: Man,. 2005, — H8c.

S Kammov KoAL Aamedov A XL Karimova AR, Nazany mexanika. O'quv
go'llanva—T. "Mahk print CO™nashniyoti, 2021, =360 b.

6 Bibutov N.S_ ~Amahy mexanika™ =T Yangiyo'l pohgrafiya servis, 2008.- 544 b.

7. Kapiwos P.H. Camien AL Asannit mexannka. =T Dan pa Texnonorna, 2005.- 268 6.

Shoobidov Sh.A. Mashina detallan. Texnika oliy o*quv yurtlari uchun darslik. -

Toshkent: “O zbekiston ensiklopedivasi™. 2014 -444 b.

9 Kurganbekov M M Moydinov A. Mashina detallari: Q*'quv qo*llanma. Ivallgismlar,
~T.:"Ozbekiston ensiklopedivasi™, 2014, -384 b,

10 b K Kopadoiier, 10 Jlekcauwes “"Marepuaniap Kapwmnnry™ aapennns, Oanii

w

YEVB opTazpiannr Tieabanapn yavi gapeank.-T.: “®an Ba rexwonorns”, 2007, 192
6.
] B W Kaavpun. Marepuaniap kapmmanriian Macananap Tvinnamu. =T.:

Yadekncron, 1993, -336 0.

12, S.M. Xasznov Matenallar  qarshiligidan mas
mulliy ensiklopidivasi™ Davlatilmiy nashrivoti, 2014 -332 0.

13, Axmedjanov Yu A. Mexatron modullar va ularmi konstruktsiyalash. - T.:
Innivatsion rivojlanish nashriot - matbaa uyi, 2022 - 420 b.

14, 3okupoe I' 111 Maunma pa MENZHH3MAAP HazapHach. TexHuKa oanii ¥Kye oprapi
1aradatapn vuvi aapeank. YiPOYMTBrosonmaantascnaknannran, —T.: dan sa
1exH0a0rHA_2002

15, Eropoe M.H. NoaumonHo-cunoeoe ynpaeneHue poboTOTEXHHUYECKHMH
W MEXATPOMHLIN YeTpoiicTBamMu.-BIY-2010.-192 c.

16 Aadépor I'.B s ap. Mudopmaunonusie cictesul  nupryansioii peaisinocti B
MONATPOMKKE 1t pocotoTexiike. YueGno-meroaeckoe nocodne - Cankr-
Ilereplypr-2007 -146 ¢.

17 Kapymos P W, Canen A Avanil mexanmka. -T.: (Dan sa Texnonorua, 2005 - 268

0.
I8, Shoobidov Sh.A- Mashina detallari. Texnika oliy o'quv yurtlari uchun darslik. -
Toshkent: O zbekiston ensiklopediyasi®, 2014, -444 b,

19. Kurganbekov M M., Moydinov A. Mashina dctallari: O'quyv qo‘llanma. Ivall
qismlar. =T.: O’ zbckiston ensiklopediyasi™, 2014, -384 b.

alar yechish.-T.:70O'zbekiston

1.
2

3.
4.

5.

Cwwwlex.uz - O'zbekiston Respublikasi Qonun hujjatlan ma'lumotlari m

7.2, Qo shimeha a

yotlar
O sbekiston Respublikasr Presidentinmg 2017

« () zbekiston Respublikasing vanada riv
1o o risidangt farmoni

apon 11 Conpotae
SC-llerepdypr. 2004 - 322 ¢

Jhwasaa 13 B Tpeanies sexammsa =M Jlpada, 2004.- 315 ¢

o B.E. Tpisnaanaz sexanwka. [lpasniicckue pacuera- |

Jlesnm OB By
Vyeanae nocofie. =M. Bricinaz mkona. 2008.
Kapivon T-H Bapator .5, Maxkcyaora HA- Asmaimit siexanika danuHimr
s . i - Ty < |
«MaTepIiniap Kapuianrm ovmnnian yxva kvamanva. =T Tow[ITY, 2005 - |
148 0. ) _,
Baratov N.B., Axmedjanov Yu A - Maksudova N.A “Amaliy mexanika” fanidan \
ma ruzalar matni.-T.. TDTU, 2014
Matmurodov F.M. Nazariy mexamha, Uslubry korsatma -T.. TKTL 2010
Hasanov  S.. Nahivev A Matenal qarshiligidan :
O shekiston. 2006-.- 288 b, ‘
Asmedjanoy - Yu Ao “Amaliy  mexanthka”  famidan N -Bi
vo-nalishi bo'vicha laboratoriva ishlarim bajarish uchun uslubiy ko'rs

T-TDTU. 2015.-98 b.

exnologiva

-
532

7.3. Internet saytlan
wiwav.gov.uz - O°zbekiston Respublikasi xukumat portali.

www.ilm.uz
www.zivoneluz
hup/fwww isopromat.ru/tmm/literatura/artobolevskij-

mashin

armalar wg |

Faw/modul uchun mas’ullar:
SH.NMirzayey —QarMIL, “Texnologik jaravonlami avtomatlashurish va boshqaruv™

Kafedrasi s
B.A.

var-o"qituvchisi.
Rajabaliyey -QarMIL, “Texnologik jarayonlarni aviomatiashtinsh va boshguruy™

Kafedrasi assistenti.
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