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Fanni o'gitish magsadi va vazifalari

Fanning o'qitishdan magsad- davlat ta'lim standantlari va malaka talgh

. H : lari
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mutaxassislami sifatli tayyorlash uchun shakllantinlishi zarur bo'lgan roz.__x_nﬁal._nw

bilim, ko'nikma va malakalar majmuini belgilash, fan mazmuni va tarkibiy kismlarini
tartibga solishdan iborat.

Ushbu magsadga erishish uchun fan talabalarni nazariy bilimlar, amaliy ko'nikmalalar
igtisodiy hodisa va jarayonlarga uslubiy yondashuv hamda ilmiy .._nzu,onuaarmam
shakllantirish vazifalarini bajaradi.

Zamonaviy texnik tizimlaridagi barcha muhandislik muammolari yangi yondoshishni talab
ctadi. Robot va manipulyator hamda turli texnik jihozlaridan foydalanish va ularga hizmat
ko'rsatish, robot va manipulyatorlamni programmalashuirish asosida harakat modullarining
talab ctilga harakat qonuni asosida bajarish «Qattiq jismlar mexaniknsi va mexatron
modullami konstrukisiyalash» fanida olingan bilimlar texnik tizimlardagi muammolami
yechishda uslubiy jihatdan asos bo'ladi.

Fanning vazilasi:

- texnikaning barcha sohalaridagi nazariy va amaliy hisoblashlaming va Eﬁ.:n_uu_._pa_msm
asosini o'rgatish;

- mexatron modullaming tarkibi, harakat modullarining bajaradigan vazifasi, tizimdagi
o'mi, tuzilishi, mexatron modullarmi konstrukisiyalashda ishehi organning harakat qonunini
ta'minlash, yuritma va mexanik uzatmalami hisoblash hamda isonchliligini, ishchanligini.
havfsizligini ta’'minlash bo'yicha ko*nikmalarini hosil qilish;

- harakat modullaming ishchanligini va ishonchliligini oshirish maqsadida bo'g'inlami
bog'lovchi kinematik juftlardagi reaksiya kuchlarini kamaytirish, ulami to'g’ri tanlash va
hisoblash asoslarini o*rgatish.

2.2. Asosiy nazariy qism (ma'ruza mashg*ulotlari)

Fan tarkibi mavzulari:

1-mavzu. Mexanika faniga Kirish. Statika. Asosiy tushunchalar, Statikaning asosiy aksiomalari
Kuch turlari Bog’lanish aksiomasi va bog'lanish reakisiya kuchlari

2-mavzu Kesishuvehi kuchlar slstemasi va uning muvozanat shartlari. Tekishikda ixtiyony
o*rmashgan kuchlar Kuchning o'qdagi va tekaslikdagr prockisiyast.

J-mavzu Kuch momentiNuqtaga va 0'qqa nishatan kuch momenti. Juft kuchlar

d-mavzie Intivoriy Joylashgan kuchlar sistemasi Tekislikda ixtiyony joylashgan kuchlar
sistemasining muvozanat shartlari. Parallel kuchlarm qo’shish. Statk aniq va noaniq masalalar
Richakga qoyilgan kuchlar muvozanati,

S-mavzu Nuqta kinematikasi. Harakat qonunining benlash usullan Nugtaning lo'g'n va cgn
chizigl harakati

6-mmvzu Nuqraning murakkab harakati Qattiq jismning ilgarilama va qo'zg'almas o'q atrofidagi
aylanma harakati Nugtaning murakkab harakati

7-mavzu Marakatlarini qo*shish Qattiq yism harakatlarini qo’shish

S-mavzu Dinamikaga kirish.Nugta dinamikasining umumiy tenglamalari. Dinamikaning asosiy
qonunlari va masalalari.

9.mavzu. Materinl nuqtaning tebranma harakati

10-mavzu. Ichki kuchlar, Defomasiya.Kirish. Tashgi kuchlar. Ichki kuch va kuchlanish, kesimlar
usuli.

1i-mavzu. Cho'zilish va siqilishdagi ichki kuchlar, yuklanish va deformatsiyaCho'zilish va
siqilishda materiallaming mexanikxususiyatlari. Chozilish va siqilishda mustahkamlik va bikrlikka
hisoblash.

12-mavzu, Jisminig inersiya momenti Tekis shakllaming geometrik xarakieristikalan. Sterjen
ko'ndalang kesim yuzalarining geometrik xarakieristikalan.

13- mavzu.Siljish deformatsiyasi Buralish. Buralishdagi ichki kuch faktorlarini va deformatstya.
14- mavzu. Egilishdeformatsiyasi.Eg O‘zakning ko'ndalang kesim yuzasidagi ichki kuch
faktorlan. Sof egilish.

15- mavzu.Sigilgan sterjenlarning ustivorligh Bo’ylama egilish. Bruslar ixtiyorry yuklangznida
deformasliyaning potenstial cnergiyasi.

16-Mavzu, Mexanikadan mexatronikaga. Mexatron  qunilmalaming  tudfan. Mexatron
modullarning loyihalash qoidalari. Mexatronik modulning funktsiyasi va tuzilishi. Mexatronik
modullarda sinergetik integratsiya. Mexatronik modullamni loyihalash usulining asoslan.
17-Mavzu.Mexatron modullarning tasnifi. IHarakat modullari Mexatron xarakat

modullari. Harakat mechatron modulining tarkibi Intelektual mechatron modullan.

18-Mavzu, Mexatron modullarining tarkibiy gismlari Mashina va mexanizmlar

tasnifi, Tekis mexamzmning strukturaviy tahlili Zveno, kinematik jufi, kinematik

zanjir, mexanizmning harnkatchanligi. Assur guruxlar

19-mnvzu. Fazoviy mexanizmlarning strukturaviy tahlili. Robot va mamipulyatorlarming
strukturaviy tahlili. Mexanizmdagi ortiqcha ulanishlar va passiv harakaichanlik

20-mavzu. Kinematik tahlil turlari Manipulyatorlaming kinematk tahlili: analitik (koordinata)
usuli, differentsial usuli,

21-mavzu. Richagli mexanizmlarni kinematik tahlill. Kinematik tahlilinig vektorli

usuli (rejalar usuli) Zveno nugtalanming chizigli tezlik va nezlanishlari,

zvenolarning durchak tezligi va lezkanishi.

22-mavzu. Mashinalarning mexanik xususiyatlari. Mexanizmlarda harakat qiluvchi

kuchlarning tasnifi. Zvenolaming inertsiyai kuchlani.

23-mavzu. Mexanizmning Kinetostatik analizi. Assur guruhining kinclostatik analizi
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aksiya kuchlarini aniqlash. Yetakehi zvenoda

==5_nw_. Jukovskiy qattiq richagi

rning dinamik tahlili.

ar. Ularning turlari.

yrning geometrik parametriari. To'g'rl, qiya va
mexnnizmlarning geometrik _.n_._::..._..__..l. ‘

Wi :E.::___::_:._..;=n kinematikasi. G'ildirak o'qlari qo*zg'almas
bo'lgan oddiy va murakkab tishli ﬁu:ﬁ E:n_._._u,._ru:. o . .
28-mavzu. Reykali uzatmalar. Reykah :Ns__am_._:.._w maaan::.uu- Aw kinematikasi.
29-mavzu. Tishli uzatmalardagi knchlar. ._.a.m..zaeu.m va konussimon
mexanizmlarda hosil bo'ladigan kuchlar va ulami r_wmzﬁr. . .
30-mavzu. Epitsiklik mexanizmlar. Villis teoremasi. Planetar mexanizmlaming

kinematikasi. Planctar mexanizmlar turlari, o ) . o
31-mavzu. To'lqinli mexanizmlar. To‘lginli mexanizmlaming twzilishi, geomelriyasi vy

kinematikasi. o ) ) L
ayka uzatmasi. Tuzilishi, geometriyasi va kinematikasi,

32-mavzu. Umalash vint-g . : r :
33-mavzu. Vint-gayka uzatmalar. Sirpanish, differensial va integral vint-gayka uzatmalar.

34-mavzu. Zaojirli va tasmali uzatmalar.

35-Friktsion uzatmalar, Friktsion variatorlar

3g-mavzu. Mexanik yuritma. Mexanik yuritmaning vazifasi va tuzilishi, asosiy tavsiflar va
tasniflari. Mexanik uzatmalar. Ulaming turlari. Reduktorlar, vazifasi, tuzilishi va turlar,

Kinematik ._::_a:.__,.mm re
muvozanatlavehi kuchni
24-mmvaun. Manipulyatorla
25-mavzu. Tishli mexa nizml
26-mavau. Tishli mexanizmbs
konussimon
27-mavzu. Ti

Multiplikator.

37.mavzu. Yo' naltiruvchilar, turlari va hisobi

38-mavzu. Silindrik va konussimon tishli uzatmalarning kinematik aniqligh
39-mavzu. Reylkali va to'lginsimon uzatmalarning aniqligh

40-mavzu. Mexanatron modullarning ishonchliligi.

41-mavzu. Moslanuvehan mexanizmlar. Mexatron modillaming moslanuvchanligi.
42-mavzu. Lyufl tanlash mexanizmlari. Tishli va vintli xarakatni o*zgartiruvchi
uzatmalarda tinch holatini topish.

43-mavzu. Tormozli qurilmalar. Mexanik tormoz qurilmalar.

44-mavzu. Elcktrmagnitli tormozlanuvchi qurilmalar.

45-mavzu. Podshipniklar tasnifi. Sirpanish podshipniklari. Turlari. Ishqalanish
turlari Qo*llaniladigan materiallar. Dumalash podshipniklar. Dumalash podshipniklari va ular hagida
umumiy ma'lumotlar, Belgilanishi. Podshipniklarni tanlash va xisoblash.

2.3. Amaliy mashg*ulotlar bo'yicha ko'rsatma va tavsiyalar
Amaliy mashg*ulotlar uchun quyidagi mavzular tavsiya etiladi:
1. Tayanch reaksiya kuchlarini aniglash. Masalar yechish.
2. Kuchning o‘qdagi va tekislikdagi proekisiyasi. Koordinata o*qlari bo'yicha muzanat
tenglamalar,
3. Kuch momenti muvozanat tenglamalarini tuzish
4. Tekislikda ixtiyoriy joylashgan kuchlar sistemasining muvozanat shartlari. Statik aniq
va noaniq masalalar.
5. Qaltiq jismning ilgarilama va qo‘zg‘almas o'q atrofidagi aylanma harakatiga oid
masalalarni yechish.
6. Dinamikaning asosiy qonunlari va masalalari
7. Cho'zilish va sigilishda mustahkamlik va bikilikka hisoblash. Ichki kuchlamni,

kuchlanishlarni, absolut deformatsiyani aniglash va epuralarini qurish

% Siljish deformatsiyasi. Buralishdagi ichki kuch faktorlari aniglash va buralish
deformatsiyasini aniqlash va epuralarini qurish o

9. Egilish deformatsiyasiga oid masalalarni yechish, ichki kuch faktorlarini aniglash va
cpuralarini qurish .

10. Tekis mexanizmning strukturaviy tahlili. Zveno, kinematik juft, kinematik zanjir.
Mexanizmning harakatchanligi. Assur guruxlar. )
11. Kinematik tahlilinig vektorli usuli (rejalar usuli). Zveno nuqtalarining chizigli tezlik va
nezlanishlari, zvenolaming burchak tezligi va tezlanishi. ]

12. 2- Assur guruhining kinctostatik analizi. Kinematik juftlardag reaksiya kuchlarini
aniglash. Yetakchi zvenoda muvozanatlavchi kuchni aniglash. Jukovskiy qattiq richagi
13. Tishli mexanizmlaming geometrik parametrlari.

14, Tishli mexanizmlaming kinematikasi. Tishli uzatmalardagi kuchlar.

15. Planctar mexanizmlaming geometriyasi va kinematikasi.

16. To'Iqinli mexanizmlaming geometriyasi va kinematikasi.

17. Umalash vint-gayka uzatmasi.Geometriyasi va kinematikasi.

18. Zanjirli. Geometriya va kinematikasi.

19 Tasmali uzatmalar. Geometriya va kinematikasi.
20, Friktsion uzatmalaming geometrik va kinematik parametrlarini aniglash.
21. Mexanik yuritmaning kinematik hisobi
22. Yumalash podshipniklarni tanlash va hisoblash.

2.4. Laboratoriya ishlari bo*yicha ko‘rsatma va favsiyalar
Laboratoriya ishlari uchun quyidagi mavzular tavsiya etiladi:

1. Bo‘ylama clastiklik moduli va Puzsson kocfTitsiyentini aniglash

2. Materiallami cho'zilish va sigilishga sinash va ulaming mexanik xarakieristikalarini
aniqlash.

3. Po‘lat namunani buralishga sinash. Siljishdagi elastiklik modulimi aniglash.

4. Egilishga ko*ndalang kuch va cguvchi momentlami tajriba yordamida aniglash.
5. Sigilgan sterjenlami ustivorlikka hisoblash.

6. Quyi kinematik juflli mexanizmlaming strukturaviy tahlili

7. Oliy kinematik jufili mexanizmlamning strukturaviy thlili

8. Fazovuy mexanizmlaming strukturaviy tahlili.

9. Zvenolami inersiya momentlarini aniqlash.

10. Aylanma harakat qiladigan zvenolami statik muvozznatlash.

11. Aylanma harakat qiladigan zvenolarni dinamik muvozmatlash

12 Tishli g*ildiraklarni o*Ichash va parametrlarini amqlash.

13. G'ildirak o*qlan qo‘zg'almas bo*lgan oddiy tishli mexantzmlammg sxemalarm
chizish va kinematik parametrlanini aniglash.

14. Gtildirak o*qlari qo'zg'almas bo'lgan oddiy tishli mexanizmlaming sxemalanni
chizish va kinematik parametrlarini aniglash.

15. Planetar mexanizmlaming parametrlarini aniglash.

16. Vint-gayka uzatmalamning geometnk va kinematik parametrlanni aniqlash

17. Zanjirli uzatmaning tuzilishini o‘rganish va parametriarini amglash.

18. Tasmali uzatmaning tuzilishini o*rganish va parametrlarini aniglash.

19. Friktsion uzatmaning tuzilishini o*rganish va parametriarimi aniglash.

20. Friktsion uzatmaning tuzilishini o*rganish va parametrlarini amiglash.

21. Silindrik reduktoming tuzilishini o*rganish va o*lchamlarini aniglash.

22. Chervyakli tishli reduktorlaming tuzilishini o'rganish va parametriarini aniglash.
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shipniklar konstruksiyasini 0 rganish va parametrlarini aniqlash
icha ko‘rsatmn va :_5.___._.._2. )
Kurs loyihasi (ishi) bajarishni nsosiy :_EGR.__ S_.mcn_E:Em .m:.._ fan bo'yichy
lashtirgan bilimlarini mustaxkamlash, ularmi mustagil ravishda mashina va qurilmalarg
0'Zl . . s :
lovihalash kobiliyatlarini shakllantirishdan ;E.Br ) - o
Kurs ishi (loyihasi) mazmuni kafedra tomonidan belgilangan bo'lib talim yo*nalishlarig,
u
;ishda bo'lishi lozim. . o o o
H”w:ﬂz (loyihasi) richagli mexanizmlami tuzilishi, kinematikasini va dinamik (ayJ;)
qilishni kinematik juftiarda reaktsiya kuchlarini aniglash, muvozanatlovchi kuchp

aniqlashni 0'Z ichiga oladi.

23, Dumalash pod prikl
2.5, Kurs ishi (loyihasi) bo'y

Kurs (ishi) loyihasi xajmi:

1. Grafik qismi - Al formatdal varag;
2. Tushuntirish xati - 15 - 20 bet A4 formatda.
Kurs ishi 5- semestrda bajariladi.
Kursaviy loyihalar tematikasining namunalari:
1. Gorizontal-cho’gichlovehi mashina;
2. Vibrokonveyer;
3. Chakakli maydalagich;
4. Cho'zuvchi press;
5. Bir zarbali sovuq o’tkazuvchi avtomat;
6. Cho’qichlash-shtampovkalovehi mexanik press.

Kurs loyihasini bajarishda talaba uslubiy sorsatma va turli adabiyotlardan foydalanadi.

2.6. Mustagil ta’lim va mustagil ishlar ) ) o
Maustagil ta'limni tashkil etishda muayyan fanning xususiyatlarini hisobga olgan holda quyidagi

shakllardan foydalanish tavsiya etiladi va joriy nazorat sifatida baholanadi: .

1) Mavzular bo'yicha konspekt (referat, taqdimot) tayyorlash. Nazarly materialni puxta
o'zlashtirishga yordam beruvchi bunday usul oquv materialiga diqqatni ko'prog jalb etishga
yordam beradi. Talaba konspekti turli nazorat ishlariga tayyorgarlik ishlarini osonlashtiradi,
vaqtni tejaydi; .. L L
2) o'qitish va nazorat qilishning p;o_._..m__mmz::_m.b: :N_ms"u:._u__m: _E_F&. O_m.u_._ bilimlarini
o*zlashtirishlari, turli nazorat ishlariga tayyorgarlik ko'rishlari uchun tavsiya etilgan elektron
manbalar, innovatsion dars loyihasi namunalari, o‘z-0‘zini nazorat uchun test topshiriglari v.b;
3) fan bo'yicha qo‘shimcha adabiyotlar bilan ishlash. Mustagil o'rganish uchun berilgan
mavzular bo*vicha talabalar tavsiya etilgan asosiy adabiyotlardan tashqari qo‘shimcha o'quv,
ilmiy adabiyotlardan foydalanadilar. Bunda xorijiy tillardagi adabiyotlardan foydalanish
rag'batlanunladi,

4) INTERNET tarmog'idan foydalanish. Fan mavzularini o*zlashtirish, kurs ishi, bitiruv
malakaviy ishlarini yozishda mavzu bo*yicha INTERNET manbalarini topish, ular bilan ishlash
nazorat turlarining barchasida go*shimcha reyting ballari bilan rag’batlantiriladi;

5) mavzuga oid masalalar, o*quv loyihalarini ishlab chigish va ishtirok etish;

6) amaliyot turlariga asosan matenal yig'ish, amaliyotdagi mavjud muammolaming yechimini
topish, hisobotlar tayyorlash;

7) ilmiy seminar va anjumanlarga tezis va maqolalar tayyorlash va ishtirok etish;

8) mavjud laboraloriya ishlarini takomillashtirish, masofaviy ta’lim asosida mashg‘ulotlami
tashkil etish bo'yicha metodik ko‘rsatmalar tayyorlash va h.k.

Yangi bilimlarmi mustaqil o'rgamish, kerakhi ma'lumotlarm izlash va ulami topish yo'llarimi
aniglash, Internet tarmoqlaridan foydalanib ma'lumotlar to'plash va ilmry zlamshlar olib
borish, ilmiy to'garak doirasida yoki mustaqil ravishda ilmiy manbalardan foydalamb ilmiy
maqala (tezis) va ma'ruzalar tayyorlash kabilar talabalamning darsda olgan bilimlanini
chuqurlashtiradi, ularning mustaqil fikrlash va ijodry qobiliyatm rivojlanuradi. Vazifalanm
tekshirish va baholash amaliy mashg‘ulot olib boruvchi o'gituvchi tomonidan, konspektlami va
mavzuni o‘zlashtirishni ma'ruza darslarini olib boruvchi o'gituvehi tomonidan har darsda
amalga oshiriladi.

Mustaqil ishni tashkil eush bo'yicha uslubry ko'rsatma va tavsiyalar, vaziyatl masalalar
to*plami ishlab chigiladi. Ma’ruza mavzulari bo*yicha amaliy topshing, keys-stadilar yechish
uslubi va mustaqil ishlash uchun vazifalar belgilanadi

Tavsiya etiladigan mustaqil ta’lim mavzulari

Gorizontal-cho'gichlovchi mashina;

Vibrokonveyer;

Chakakli maydalagich;

Cho’zuvchi press;

Bir zarbali sovuq o'tkazuvchi avtomat;
Cho’gichlash-shtampovkalovchi mexanik press.

Mustaqil ta'lim uchun tavsiya ctiladigan mavzular:

. «Qattig jismlar mexanikasi» fanining O‘zbekiston mashinasozligida totgan o'mi
va rivojlanish tarixi;

9. «Qattiq jismlar mexanikasi» faniga oid tushuncha va atamalar.
10. Statika aksiomalari.

11. Statika aksiomalariga oid teoremalar.

12. Reaksiya kuchlarining yonalishlarini aniqlash.

13, Kuch muvozanal tenglamalari.

14, Kuchning o‘qlarga procksiyasi.

15, Reaktiv momentlar. Ularni aniglash.

16. Moment muvozanat tenglamalari.

17.  Nuqta kinematikasi.

18.  Aylanma harakatdagi nuqta kinematikasi.

19. llgarilanma harakatdagi nuqta kinematikasi.

20. Murakkab harakatdagi nuqta kinematikasi.

21.  Tezlik vektor tenglamalar.

22.  Nisbiy va absolut tezlik vektorlari.

23, Aylanma harakatdagi burcha tezliklar va ulaming yonalishlari.
24, Nisbiy va absolut tezlik vektorlari.

25.  Aylanma harakatdagi burcha tezlanishlari va ulaming yonalishlari.

26. Konstruksiya elementlarining chidamliligini, ishonchliligining asosiy modellari,
materiallar qarshiligi fanining muammolari va uslublari, ichki kuchlar.

27. Chozilish va sigilish. Cho*zilish va sigilishdagi ichki kuchlar, yuklanish va
deformatsiya.

8. m_a,u:m: va siqilishdagi ichki kuchlar, kuchlanish va deformatsiya epuralarini
qurish.

29. Cho'zilish diagrammasi, materiallaming xususiyatlari.

30. Konstruksiya elementlarining siljishi.

31. Burilishda ichki kuchlar faktorlari.

32. Burilishda ichki kuchlar faktorlari va buralish burchagi epuralarini qurish.

33. _Egilish. O'zakning ko'ndalang kesim yuzasidaei ichki kuchlar faktori.
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34, Egilish deformasiyasiga epuralarini qurish.

35.  Sterjenlaming muvozanati.

36. Robot va manipulyatorlar turlari.

37, Sifat ko'rsatkichi va mexatron ob’cktlariga talablar

38, Mashina va mexanizmlar. Ularning tasnifi. Asosiy tushunchalar vaatamalar..
39.  Mexanizmningstrukturaviytahlili

40. Fazoviymexanizmlarmingerkinlikdarajasi.

41.  Assur guruxlari.

42.  Robotlaming strukturaviy tahlili

43, Manipulyatorlaming strukturaviy tahlili

44.  Mexatron modular, Tasnifi

45, Xarakatning mexatron modullari.

46. Mexatron modularida qo*llanadigan elektrodvigatellar

47.  Manipulyatorlaming kinematik tahlili

48, Dinamikaga kirish. Mexanizm zvenolariga ta’sir etuvchi kuchlar.
49. Inersiya kuchi va inersiya kuchi momenti )
50, Keltirilgan kuch, moment, keltirilgan massa va inersiya momenti
s1. Bajarilgan ish. Mexanizmning kinetik energiyasi

52, Tekis mexanizmni kuchka hisoblash. 2-Assur guruhi

s3. Tekis mexanizmni kuchka hisoblash. 1-Assur guruhi.

54, Manipulyatorlaming dinamik tahlili

55, Harakatni o‘zgartiruvchilar

s6. Tishli mexanizmlar. Ularning turlari.

57.  Tishli g'ildirakning geometrik parametrlari

58, Gildirak o‘qglari go‘zg*almas bo‘lgan oddiy va murakkab tishli uzatma kinematikasi.
59. Epitsiklik mexanizmlar.

60. Planetar mexanizmlaming kinematikasi.

61. Planetar mexanizmlar turlari

62. Planctar mexanizmlami loyihalash.

63, To'lginli mexanizmlar

64. Umalash vint-gayka uzatmasi

65. Sirpanish, differensial va integral vint-gayka uzatmalar

66. Egiluvchan bog'lanishli uzatmalar

67. Mexatron modillarning moslanuvchanligi

68. Lyuft tanlash mexanizmlari

69. Tishli va vintli xarakatni o*zgartiruvchi uzatmalarda tinch holatni toppish.
70.  Tormozli qurilmalar. Mexanik tormoz qurilmalar

71.  Elcktrmagnitli tormozlanuvchi qurilmalar

72, Mexanik yuritmaning vazifasi va tuzilishi, asosiy tavsiflari va tasniflari.
73.  Mexanik uzatmalar. Ulaming turlari

74, Friksion uzatmalar. Variator, uning kincmatikasi.

75.  Reduktorlar, vazifasi, tuzilishi va turlari

76.  Tishli uzatmalardagi kuchlar

77.  Yo'naltiruvchilar, turlari va hisobi

78. Mexanatron modullaming kinematik aniqligi

79.  Silindrik va konussimon tishli uzatmalar.

80. Mexanatron modullaming kinematik aniqligi.

81. Reykali va to‘lginsimon uzatmalar

82. Mexatron modullarning ishonchliligi.

83. Podshipniklar tasnifi. Sirpanish podshipniklari

8

S -

@

84. Ishqalanish turlari

85. Sirpanish podshipniklarida qo’llaniladigan materiallar

86. Sirpanish podshipniklari hisoblash.

87.  Uumalash podshipniklari va ular haqida umumiy ma’lumotlar.

88. Uumalash podshipniklari. Belgilanishi. Podshipniklami tanlash vaxisoblash
89. Muflalarning umumiy tavsiflari

90, Muflalarni tanlash

Fan o' qitilishining natijalari (shakllanadigan kompetensiyalar)

Fanni o*zlashtirish natijasida talaba:

O*quv fanini o‘zlashtirish jarayonida amalga oshiriladigan masalalar doirasida bakalavr:

- "Qattiq jismlar mexanikasi" fani bo'yicha tabiatda sodir bo‘ladigan barcha mexanik
harakatlami umumiy qonuniyatlarini va bu qonunlami barcha turdagi mashina hamda
mexanizmlar harakatiga qo‘llashni va sodir bo‘layotgan harakatning barqarorligini hamda
ustuvor kechishi haqida tasavvurga ega bo'lishi;

- mashina va mexanizm qismlarining tezlik va tezlanishini hamda ularga ta'sir etuvchi
kuchlaming o*zgarish qonuniyatlarini;

- jismlaming muvozanat tenglamalari, mexanikaning asosiy qonunlari, teoremalari,
prinstiplari, harakatning ustuvorligi va barqarorligi, mexanik sistemaning

harakati va muvozanatini bilishi va ulardan foydalana olishi;

- harakat sodir bo‘layotgan fazo va uning xossalarini hamda ishlab chigarish texnologik
jarayonlariga eng sodda fizik va matematik modellami qurish va bu modellar asosida
texnologik jarayonni barqarorligini ta’minlash ko’nikmalariga ega bo'lishi kerak.

Qo'yilgan vazifalar o*qitish jarayonida talabalaming ma’ruza va amahy masg’ulotlarida faol
ishtirok etishi, adabiyotlar bilan mustaqil ishlashi va o’qituvchi kuzatuvida mustagil ta’lim
olishi bilan amalga oshadi.

Ta'lim texnologiyalari va metodlari:

* muammoli ta'lim texnologiyasinini qo‘llash;

= kompyuterli ta’lim va o'qitishning boshqa texnik vositalarini tadbiq etish:
= talabalarni mustaqil fikrlashga va o°z fikrini erkin bayon etishga o'rgatish;
» a‘gitishning noan’anaviy modellarini quilash;

* interfaol keys-stadilar,

* “Aqliy hujum™ metodidan foydalanish;

« “Klaster” melodidan foydalanish;

« tagdimotlami gilish.

Kreditlarni olish uchun talablar:

Fanga oid nazariy va uslubiy tushunchalarmi to‘la o*zlashtirish, tahlil natjalarim to'g'n aks
ettira olish, o‘rganilayotgan jarayonlar haqida mustaqil mushohada yuritish va joriy. oraliq
nazorat shakllarida berilgan vazifa va topshiriqlami bajarish, yakuniy nazorat bo‘yicha yozma
ishni 1opshirish.

Adabiyotlar

6.1. Asosiy adabiyotlar
1. Vasile Szolga. Theoretical mechanics. USA, 2010 y.-210 p.
2. Shoobidov Sh.A., Habibullayeva X.N., Fayzullayeva F.D.Nazariy mexanika Q'uv

qo’llanva. -T.: Yangi asr avlodi, 2008.-238 b.

3. Tapr C.M. Kpatxknit kypc Teoperueckoil Mexaunki. Yuedunk. — M.: Bricmas nrkona,
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4. Meepernit M.B. CGopunk 3anaw  no TeopeTHucckoll  mMexamike, Yuebnoe

nocotne.CIG.: Jlane,2005. — 448c. .
Karmov K.A,, Axmedov A.X., Karimova A.R. Nazariy mexanika. O'quy qo'llanya.—T..
" uMalik print CO"nashriyoti, 2021. =360 b. . .

Bibutov N.S. “Amaliy mexanika'.-T.:Yangiyo’‘l poligrafiya servis, 2008 - 544 b,

M, Canien A. Amaniii MCXaHiika. -T.: ®an na Texnonorma, 2005.- 268 6.,
Sh.A. Mashina detallari. Texnika oliy o*quv yurtlari uchun darslik. -
klopediyasi”, 2014. -444 b,

Toshkent: “0‘zbekiston ensi . :
9. Kurganbekov M.M., Moydinov A. Mashina detallari: O'quv qo'llanma. Ivallgismlar, -
. i 2014. 384 b,

T.; “O‘zbckiston ensiklopediyasi
10. B.K. KopaGoficn, 10.® Jlekcauics ..Km,-ﬁ_u:_&_:wv KapumiwnTH” napeanr. Ol
§KyD 1OpTAApIHIHE TanaGanapit yuyn napcink.-T.: “@an pa Texnonora”, 2007, 192 6,

11.  B.H.Kauypun. MaTcpnaniap Kapuuiiriian Macananap T¥naamm. —T.:
$Gekncron, 1993, -336 6.

12.  S.M. Xasanov Materiallar qarshiligidan masalalar yechish.-T.:”O'zbekiston milliy

i» Davlat ilmiy nashriyoti, 2014.-332 6.

ensiklopidiyasi . )
13.  Axmedjanov Yu.A. Mexatron modullar va ulami konstruktsiyalash. - T.: Innivatsion

rivojlanish nashriot - matbaa uyi, 2022, -420b.

14. 3oxupon [.IL. MawmHa pa MCXaHIIMNAP HA3apHACH, Texunka onwit ¥xys roptnapy
rtanaGanapi y4yn Japcimk. VapOYMTBToMoHIAaHTaBCHAKIWIHHIAH, —T.: ®an pa
Texnonoria, 2002,

15. Eropos H.H. [To31111011HO-CHIOBOC YNPABACHIIE POGOTOTEXHHMECKHMIT H
MEXATPOHHEIMH V.ﬂvonﬂag_:.-m_..w-uo 10.-192 c.

16. Andpon I.B. nap. HudopMaunoHHBIe CHCTCMBL  BUPTYansHOIl peansHocTH b

GoToTexHHKe. YueGno-meroanieckoe nocobie - Cankr-TerepGypr-

wn
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. Kapumon P
. Shoobidov
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2007.-146 c.
17. Kapumon P.H, Cannen A. Amanuit mexannka, -T.: dan sa Texnonorns, 2005.- 268 G..

18 Shoobidov Sh.A. Mashina detallari. Texnika oliy o'quv yurilari uchun darslik. —
Toshkent; “O*zbekiston ensiklopediyasi”, 2014. -444 b.

19. Kurganbekov M.M., Moydinov A. Mashina detallari: O*quv qo‘llanma. Ivall gismlar,
_T.: “O‘zbekiston ensiklopediyasi”, 2014. -384 b.

6.2 Qo‘shimchn adabiyotlar

1. O‘zbekiston Respublikasi Prezidentining 2017 yil 7 fevraldagi PF-4947-son
«O'zbekiston Respublikasini yanada rivojlantirish bo*yicha harakatlar strategiyasi
to'g'risidangi farmoni

2. Maxapon E.I'. ConpoTiBacHiiC MaTcpianon Ha Gasze Match Cad. YueGuoe nocobue. -
C-[MerepGypr, 2004.- 322 c.

3. Jlxamar B.B. [Tpuknanuas sexanika. —-M.: Ipoda, 2004.- 415 c.

4, Jlemun O.B., Bynanon B.E. [Tpuknanias MexaHikn. Mpakmiyeckne pacuetsi: Yucnoe
nocoGue. =M.: Buicias wkona, 2008.

5. Kapumos 'P.W, Baparos H.b. Makcynona H.A. Amanuit mexannka QaHnpiT
«Matepuannap kapuinrin 6¥anmiaan yxys kfananma. -T.; Tow TV, 2005, - 148
6.
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ma'ruzalar matni.-T.: TDTU, 2014.
7. Matmurodov F.M. Nazariy mexanika. Uslubiy ko'rsatma.-T.: TKTI, 2010.
8. Hasanov S., Nabiyev A. Malcriallar qarshiligidan masalalar echisi. -T.: O'zbekiston,
2006-.- 288 b.

9, Axmedjanov Yu.A. “Amaliy mexanika™ fanidan 5320500 -Biotexnologiya yo'nalishi
bo‘yicha laboratoriya ishlarini bajarish uchun uslubiy ko‘rsatmalar. ~T..TDTU, 2015.-
98 b.

6.3 Axborot manbaalari
1. www.gov.uz - O‘zbekiston Respublikasi xukumat portali.
2. www.lex.uz - O'zbekiston Respublikasi Qonun hujjatlari ma'lumotlari milliy bazasi.
3. www.ilm.uz
4. www.ziyonet.uz
5. htip-//www_isopromat.u/tmm/iteratura/artobolevskij-i-i-teoria-mehanizmov-i-mashin

6. Baratov N.B., Axmedjanov Yu.A., Maksudova N.A. “Amaliy mexanika™ fanidan

Qarshi muhandislik-iqtisodiyot instituti tomonidan ishlab chigilgan va tasdiglangan
(2022 yil “28" 06 dagi 1 I-sonli bayonnoma).

Fan/modul uchun ma'sullar:

SILN.Mirzayev —QarMIl, “Texnologik jarayonlami avtomatlashtirish va boshgaruv™ kafedrasi
stajyor-o*gituvchisi.

B.A.Rajabaliyev —QarMII, “Texnologik jarayonlarni aviomatlashtirish va bashqaruv™ kafedrasi
assistenti,

Taqrizchilar:

A.R.Mallayev - Qarshi muhandislik- iqtisodiyot instituti dotsent, tf.d
0.Shukurova — TIQXMMI Milliy tadgiqot universiteting Qarshi irrigatsiya va
agrotexnologiyalar instituti dotsenti, PhD.
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