








I1. Fan bo‘yicha talabalarning tasavvur, bilim, ko*nikma va malakalariga
qo‘yiladigan talablar

“Elektr yuritma™ fanini o*zlashtirish jarayonida talaba:

— elektr yuritmalarning tarkibiy tuzilishi va ishlash asoslari va ularning
bajaradigan vazifalari hagida tasavvurga ega ho'lishi;

- elektr yuritmani mexanika gismi eiementlarining to‘lig o'zlashtirish; va
ulardan elektr yuritmaning statik va dinamik rejimlar ko*rsatkichlarini hisoblash va
tavsiflarini qurishda foydalanish;

— O'zgarmas va o‘zgaruvchan tok elektr motorlarini ishga tushirish
sxemalarini, tezligini rostlash va tormozlash rejimlari ko‘rsatkichlarini hisoblash
va ularni tahlil gilishni bilishi va ulardan Sfoydalana olishi;

— ishchi mexanizm va mashinalarining statik momenti turlari, xarakteri ish
rejimlarini hisobga olgan holda elektr yuritmalarining motori quvvatini hisoblash
va tanlash ko*nikmalariga ega bo‘lishi kerak;

- elektr yuritmalarning energiya tejamkor ish rejimlarida boshqarish;

- sanoati ilg'or rivojlangan mamlakatlarning olimlari hamda o‘zbek
olimlarining elektr yuritmalari sohasida olib borayotgan ilmiy tadgiqotlari,
erishgan yutuglari va ularning ishlab chigarishda go‘llash bo‘yicha malakalariga
ega bo'lishi kerak.

ITI. Asosiy nazariy qism (ma’ruza mashg*ulotlari)

I-MODUL. FAN RIVOJINING TARIXI. ELEKTR YURITMANING
MEXANIKASI, ELEKTR YURITMA TARKIBIDAGI
MOTORLARNING TAVSIFI VA ELEKTR MEXANIK
XUSUSUIYATLARI.

I-ma’ruza. Elektr yuritma faniga Kirish. Fanning maqsadi va vazifalari.
Fan rivojining tarixi. Zamonaviy ishlab chiqarish korxonalarida sifatli maxsulot
ishlab chigarishda elektr yuritmalarning tutgan orni. Elektr yuritmalarga
qo‘yiladigan talablami aniglash, loyihalash va quyvatini tanlash hamda ish
rajimlarini tahlil gilish.

2-ma’ruza. Elektr yuritma mexanikasi. Elekir yuritmaning mexanika gismi
elementlari. Inersiya momentini hisoblash. Elektr yuritmaning harakat tenglamasi.
Elektr yuritma harakatining turg‘unlik shartlari. Elektr yuritmaning aylantirish
momenti va tezligi. »

3-ma’ruza. Elektr yuritmaning hisob sxemasi. Bir va ko'p massali elektr
mexanik tizim. Inersiya momenti va Keltirilgan yuklanish momentini motor o‘qiga

Keltirish. Elektr yuritmaning turg‘'un harakati. Dinamik tavsiflami hisoblash
usullari,



damatrozas Flekte yoritmaning rosthimuyehi Koordinatalari. Tezlikni
rostlash. ~ Moment — va tokni  rostlash.  Koordinatalari rostlanuvchi — elektr
yuritmalarning tuzilishi,

2ZMODULL O'ZGARMAS TOK ELEKTR YURITMALARNING
FEERTRONMENANIN NUSUSIYATLARL ELEKTR YURITMANING
ROSEANUNCHI KOORDINATALARI
S-maruza. O zgarmas tokli elektr yuritmalar. Mustagil qo*zg*aluvehan

Ofzgarmas  tok  motorining  ulanish sxemalari va  statik tavsiflari. Mustagil
qo'zgtaluvehan o' zgarmas tok motorining energetik ish rejimlari,

C-ma‘ruza. O*zgarmas tokli clektr yuritmalar, Mustaqil qo*zg*aluvchan
O'zgarmas tok motorining tezligini rostlash. Mustaqil qo*zgaluvchan o‘zgarmas
ok motorini ishga tushirish, tormozlash va revers qilishda tok va momentni
rostlash,

T-ma'ruza. “Tok manbai — motor™ tizimida Koordinatalarni rostlash.
Mustagil qo*zg'aluvehan o' zgarmas tok motorli elektr yuritmada tezlikni impulsli
rostlash,

S-ma‘ruza. Ketma — ket go*zg*aluvchan o‘zgarmas tok motorining
ulanish sxemasi. Statik tavsiflari va ish rejimlari. Ketma — ket qo‘zg*aluvchan
0'zgarmas tok motorli elektr yuritmalarning tormozlash rejimlari.

Aralash qo*zg*aluvchan o*zgarmas tok motorli elektr yuritmalarning xususiyatlari
va tavsiflari.

J-MODUL O'ZGARUVCHAN TOK ELEKTR
Y URITMALARINING ELEKTROMEXANIK XUSUSIYATLARI.
FLEKTR YURITMANING ROSTLANUVCHI KOORDINATALARIL

9-ma’ruza. Asinxron motorli elektr yuritma. Asinxron motorning ulanish
sxemasi, statik tavsiflari va ish rejimlari. Asinxron motor koordinatalarini rostlash.

10-mavzu. Asinxron motorini ishga tushirish, tormozlash va revers
qilish. Asinxron motorlarni ishga tushirish sxemasi. Asinxron motorlarni
tormozlash va reverslash sxemalari.

11-ma’ruza. Tiristorli Kuchlanish rostlagichli energiya tejamkor asinxron
clektr yuritma. Asinxron motorning chastotasini o‘zgartirib tezligini rostlash.
Asinxron motor qutblar juftligi sonini o*zgartirib tezligini rostlash.

12-ma’ruza.  Asinxron motor ftezligini kaskad sxemalarda rostlash.
Asinxron motorlarni tormozlash.









